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1. Einleitung

Absolutwertgeber stellen fiir jede maogliche Positi-
on einen bestimmten Wert zur Verfigung. Diese
Werte sind alle auf einer oder mehreren Code-
scheiben vorhanden. Das Licht der Infrarot-LEDs
wird durch die Codescheiben gesendet und von
Opto-Arrays ausgewertet. Die Ausgangssignale
werden elektronisch verstarkt und der so ermittelte
Wert wird tber die Schnittstelle Gbertragen.

Der absolute Drehgeber verfugt tber eine Maxi-
malauflésung von 65536 Schritten pro Umdrehung
(16 Bit). Die Multiturn-Ausfihrung kann bis zu
16384 Umdrehungen erfassen (14 Bit). Somit
betragt die groRte resultierende Auflésung 30 Bit =
1.073.741.824 Schritte. Die standardmaRige Sing-
leturn-Version gibt 13 Bit, die standardmaRige
Multiturn-Version 25 Bit aus.

Die integrierte Ethernet-Schnittstelle des absoluten
Drehgebers unterstitzt samtliche notwendigen
EtherNet/IP-Funktionen.
Das Protokoll unterstitzt die Programmierung der
folgenden Parameter:

- Codesequenz (Komplement)

- Auflésung pro Umdrehung

- Gesamtauflésung

- Presetwert

- IP-Adresse

Die allgemeine Nutzung des absoluten Drehgebers
mit der EtherNet/IP-Schnittstelle, der weltweit als
erster Drehgeber durch die ODVA zertifiziert wur-
de, ist gewahrleistet. Die Daten werden in einem
Standard-Ethernet-Frame in dem Datenabschnitt
Ubertragen, siehe hierzu das griine Feld am Ende
dieser Seite.

Die MAC-Adresse fiir jeden Drehgeber ist auf dem
Typenschild enthalten.

Die IP-Adresse lasst sich mit DHCP oder BOOTP
mit den Konfigurationstools der Steuerung pro-
grammieren.

unterstltzt

Die physikalische  Schnittstelle

Autonegotiation und Autocrossing.

Allgemeine Informationen tber EtherNet/IP finden
Sie unter:

www.ethernetip.de (Deutsch)
www.odva.org/default.aspx?tabid=67 (Englisch)

Aufbau eines Ethernet Daten Paketes auf Layer 2 des OSI-Modells:

Preamble

sFD | pa [SAT Len

—
22 Byte protocol data

.

4-50 Byte protocol data

www.hohner-elektrotechnik.de
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1.1 Control und Information Protokoll (CIP)

Object Library

Data Management Services
Explicit Messages, I/70 Messages

Connection Management, Routing

Internet Protocol (IP)

Ethernet CAN
CSMA/NEA

CSMA/CD

Ethernet
Physical Layer

EtherNet/IP™

1.2 Objektmodell

Uber das Objektmodell werden samtliche Daten
und Funktionen eines EtherNet/IP-Gerats defi-
niert. Durch eine solche objektbezogene Be-
schreibung lasst sich ein Gerat vollstandig durch
einzelne Objekte beschreiben. Ein Objekt ist
definiert durch verbunden Attribute (z.B. Pro-
zessdaten), seine Funktionen (Lese- oder

Position
Sensor Object
H As

sembly Class

©))

ORequired O Optional

Pneumatic AC SEMI Other Safety ot ‘:," er
Valves Drives Devices Profiles 170 Block f;,?_‘;“; f?fl.:s-jfs

DeviceNet
Transport

DeviceNet
Physical Layer

Parameter Class

onnection Manager
or Connection Obje:

Safety-Specific
Object Library

Majes dly
(1) [090)014 [eLSAPU) UOWILO)

ControlNet
Transport

ControlNet
CTDMA

ControlNet
Physical Layer

17 40 suopdepy yiomjay

ConfrolNet™

Schreibzugriff eines einzelnen Attributs) und
durch sein definiertes Verhalten. Der absolute
Drehgeber unterstitzt die ,Encoder Device Ty-
pe“: 22nex oder ,Generic Device Type® Onex. Dies
ist programmierbar, siehe dazu Kapitel 4.1.6.
Alle Parameter werden mit Big Endian Notation
Ubertragen.

Network
Specific Link
Object(s)

CIP Network
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2. Dateniibertragung
Die Datenlibertragung im EtherNet/IP-Netzwerk verbundene Nachrichten werden 2z.B. von
erfolgt durch impliziten oder expliziten Datenaus- EtherNet/IP-Scannern verwendet.

tausch. Explizite Nachrichten werden aufgeteilt
in unverbundene und verbindungsbasierte. Un-

Unconnected »"  Unconnected
Explicit Messages _ 7 Message
b Manager

Connection Class

- -

-
- '
’ N

+” Explicit Messaging
/' Connection Objects \

Link Specific
Object(s)

Connection Based
Explicit Messages

Message
Router

I/O Messages

Application
Objects
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Exclusive-Owner, Input Only Listen Only

Es ist moglich, 256 Verbindungen zum
Drehgeber zu o&ffnen. Eine davon kann eine
Exclusive Owner Verbindung sein, 255 weitere
Verbindungen lassen sich aufgeteilt in Input
Only oder Listen Only herstellen.

Mit einer Exclusiv Owner Verbindung lassen sich

Input Only —Verbindungen funktionieren nur
dann, wenn alle Parameter den Parametern des
Gebers entsprechen.

Fir Listen Only bendtigt man eine Exclusive
Owner- oder Input Only-Verbindung.

PLC 2

Exclusi Wher

die Parameter (Takizeit, Konfiguration und
Verbindungs Instanzen) an den Geber
Ubermitteln.
PLC1 Exclusiv Owner
Encoder

FP .

[

10 Connection

Listern Only

Input Only

USg Owher

PLC 3

Ausgangs-Instanz Eingangs-Instanz
Verbindungsart Konfiguration | Verbindungspunkt 1 | Verbindungspunkt 2
) 0x01 Positionswert
Exclusiv-Owner OxBAnex (106) | 0x69hex (105) — —
0x03 Positionswert + Geschwindigkeit
Input Onl OX6Anex (106) | 0xB4nex (100) Ox01 Positionswert
nput On X X
P y hex hex 0x03 Positionswert + Geschwindigkeit
. 0x01 Positionswert
Listen Only - 0x65hex (101) — .
0x03 Positionswert + Geschwindigkeit
Scanner 0x68hex (104) | 0x67hex (103) 0x66hex (102)

www.hohner-elektrotechnik.de
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*|

ox

~ Request (al fields, but IP addresses are inhex]

EIPScan TS‘ Taal Configuration Connection Instance

Sendto; [192.168.0.253

Adapter [192 1680101 |
Service [hex| I_ Clazs [hex] I_
Instance [hex] l_ Aftribute [hex) I_
Member [hex] l_

Sumbal Tag l—

Request Data, Each byte is a 2 char hex
wvalue, separated by a space [i.e. Da 26 /3]

i~ Respan:

Response Size [decimal] |2

Originator-» T arget Connection Paint
Host: 192.168.0.101
OCD-ENCODER

Target-> Originatar Connection Paint

Add Connection

Tvpe I Data Sizel Rate I Trigger Destination IF'riorityl

Connection Tag
Remove Device

Add 1/0 Module

Add Conmection

< il &

g Timestarnp | Meszage o )

11:34:04:803 New connection opened with Instance 1

1103742144 Connection closed with Instance 1

11:49:33:463 Unconnected Test started =

11:60:27:712 Unconnected Test stopped with 0 erors: Total Packets: 15954, Rate: 234.08 pkis/sec. Masimum Dnse |

£ I | ]
Ready

|

View Mebwork Request IO

Help

EtherNet/IP Scanner Demo - OCD-ENCODER.cfg

|0 | e

olx

- Request (all fields, but IP addresses are in he

EIFScan Test Tool

Send to |192.wsa 0253

Adapter W
Service [hex] ,_ Class (hex] I-
Instance [hex) ,_ Attribute[hex]r
Member (hex) ,_

Symbol Tag l—

Request Data. Each byte iz a 2 char hex
value, separated by a space [ie. Oa 26 (9)

- Respan;

Response Size [decimal] iE

Host 192.168.0.101
OCD-ENCODER

ey B
[l RS
.0.253

g Timestarp | Message )
113742144 Connection closed with Instance 1
11:45 35463 Unconnected Test started
11:80:27.712 Unconnected Test stopped with 0 enors: Total Packets: 15954, Rate: 294.08 pkisésec, Marimum Delay 16 msec -
11:54:26:475 Mew connection apened with Instance 1 |
& i | ]|
Auto Test In Progress: Mumber of devices: 1, Maximum Delay: 203 msec =i !NUMV JJ
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2.1 Implicit Messaging I/0O Connection
Mit impliziertem Datenaustausch werden die
Echtzeitdaten wie Positionswert oder Geschwin-

2.1.11/0 Assembly Instanz

digkeit Ubertragen. Hier werden Klasse 0 und 1
unterstutzt.

Instanz Type Name
1 Eingang | Positionswert
3 Eingang | Positionswert + Geschwindigkeit

2.1.1.1 Daten Attribut Format

Instanz Byte Bit7 |Bit6 |Bit5 |Bit4 Bit2 | Bit1 |Bito
0 Positionswert (unteres Byte)
1 1
2
3 Positionswert (oberes Byte)
0 Positionswert (unteres Byte)
1
2
3 3 Positionswert (oberes Byte)
4 Geschwindigkeit (unteres Byte)
5
6
7 Geschwindigkeit (oberes Byte)
2.1.2 Data Mapping
Daten Klasse Instanz Attribut
Name Name Nummer Nummer Name Nummer
Position Value Position Sensor 23hex 1 Position Value O0Ahex
Velocity Position Sensor 23hex 1 Velocity 18hex

www.hohner-elektrotechnik.de
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2.1.3 Data Mapping (Parameter)

Bei jedem “Forward Open Request” werden
folgende Parameter von der Steuerung zum
Drehgeber geschickt.

Assembly Instanz Konfiguration: 7, size 12 Bytes

Klasse Instanz | Attribut
Parameter Name Nummer | Nummer | Name Nummer
Zahlrichtung Position Sensor | 23pex 1 Direct Counting Toggle 0Chex
Skalierungsfunktion Position Sensor | 23pex 1 Scaling Function Control | OEnex
. . 23hex 1 Measuring units per Revo-
Schritte pro Umdrehung | Position Sensor ] 10hex
lution
Gesamtauflésung Position Sensor 23ne ! Total M.easurl.ng Range in 11 hex
measuring units

Geschwindigkeitsformat | Position Sensor | 23pex 1 Velocity Format 19hex
2.1.3.1 Daten Offset

Byte . . , , . , : .

Offset Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Zahlrichtung

1 Skalierungsfunktion

2 Schritte pro Umdrehung (niederwertiges Byte)

3

4

5 Schritte pro Umdrehung (hochwertiges Byte)

6 Gesamtauflésung (niederwertiges Byte)

7

8

9 Gesamtauflésung (hochwertiges Byte)

10 Geschwindigkeitsformat (niederwertiges Byte)

11 Geschwindigkeitsformat (hochwertiges Byte)

www.hohner-elektrotechnik.de
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2.1.4 Verbindungspfad

Entspricht einer Byte-Reihenfolge, durch den
das Anwendungsobjekt definiert ist und dem
eine Verbindungs-Instanz zugeordnet ist.

Dieser Pfad wird vom Konfigurationstool erzeugt
und ist auerdem in der EDS-Datei enthalten.

Der Pfad wird wahrend des Hochfahrens an den
Drehgeber gesendet. Fir einige Tools ist es
notwendig, den Verbindungspfad als Parameter
zu verwenden:

[20] [04] [24 6A] [2C 69] [2C 01] [80 06 00 01 00100000 00200000 041F]

Segment Segment Beschreibung
Groups
Application Path | 20 04 Assembly-Objektklasse
24 6A Ausgangs-Instanz 0x6Anex (105) (Konfiguration)

Ausgangs-Instanz  0x69nex (106) (Steuerung an
Drehgeber)

I/O Assembly Instanz 1 (Positionswert)

80 06

Datensegment mit einer Lange von 6 Bytes

2.2 Explicit Messaging

Sind eindeutige Nachrichten die fir verschiede-
ne Zwecke zwischen zwei Geraten ausgetauscht
werden. Solche Verbindungen werden oft ein-
fach Nachrichtenverbindungen genannt. Eindeu-

www.hohner-elektrotechnik.de

00 01 00100000 00200000 041F

Konfigurationsdaten, Details siehe Kapitel 2.1.3.1

tige Nachrichten erzeugen die typischen Anfra-
ge-/Antwort-orientierten Netzwerkverbindungen.
Klasse 2 und 3 werden unterstutzt.
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2.2.1 CIP Common Services for Position sensor object (Klasse 0x23pex)

Supported Service Code

Service Name

Comment

05hex

Reset

Hochfahren des Drehgebers, die programmierten
Parameter des Kunden werden wieder verwendet.

OEhex

Get_Attribute_Single

Auslesen eines einzelnen Attributs des Drehgebers

1Ohex

Set_Attribute_Single

Setzen eines einzelnen Attributs in den Drehgebers

15hex

Restore

Wiederherstellung der gespeicherten Parameter. Ver-
wendung von Instanz 0 der Position Sensor Klasse zur
Wiederherstellung samtlicher Konfigurationsparameter
gleichzeitig. Zum Wiederherstellen eines einzelnen
Parameters nutzen Sie Instanz 1 der Position Sensor
Klasse mit der Attributhnummer als Argument (siehe
nachste Tabelle).

16hex

Save

Speichern der Parameter aus Kapitel 2.1.3 im nicht-
flichtigen Speicher. Verwenden Sie Instanz 0 der
Position Sensor Klasse, um alle Konfigurationspara-
meter gleichzeitig zu speichern.

www.hohner-elektrotechnik.de
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2.2.2 Position Sensor Objekte
Instanz Attribute (Get: Lesen, Set: schreiben + lesen)
Klasse Code: 23hex

Attrib. ID | Zugriff Name Datentyp Beschreibung
01hex Get Number of Attributes USINT Anzahl der unterstitzten Attribute
02hex Get Attribute List Array of USINT | Liste der unterstitzten Attribute
OAnex Get Position Value Signed DINT Aktuelle vorzeichenbehafteter
Positionswert
OBhex Get Position Sensor Type UINT Spezifiziert den Geratetyp
0Chex Set Direction Counting Toggle | Boolean Kontrolliert die Drehrichtung im
oder gegen den Uhrzeigersinn
OEhex Set Scaling Function Control | Boolean Skalierungsfunktion ein/aus
10nex Set Measuring units per Span [ UDINT Auflésung pro Umdrehung
Total Measuring Range in
. Set easurning Range i1 5Ny Gesamtauflésung
Measuring Units
Einstellen eines definierten Positi-
13hex Set Preset Value DINT
onswerts
. Aktuelle Geschwindigkeit im For-
18hex Get Velocity Value DINT .
mat des Attributs 19nex und 2Anex
. Format der Geschwindigkeitsattri-
19hex Set Velocity Format ENGUINT
bute
. Drehgeber-Diagnose: Betriebssta-
29hex Get Operating Status BYTE ¢
us
2Anhex Get Physical Resolution Span | UDINT Auflésung fiir eine Umdrehung
2Bhex Get Number of Spans UINT Anzahl der Umdrehungen
Physikalischer Positionswert um
33hex Get Offset Value DINT y
den Preset-Wert verschoben
Drehgeber Typ = 22pex
64hex Set Device Type DINT Allgemeiner Typ = 0 (Standard-
wert)
65hex Set Endless Shaft DINT Aus=0,An=1,Auto=2
66hex Set Velocity Filter DINT Fein = 0, Mittel =1, Grob =2

www.hohner-elektrotechnik.de 13
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2.3 TCPI/IP Interface Object
Das TCP/IP Schnittstellen Objekt ermdglicht die moglich, die IP-Adresse und Netzwerkmaske
Konfiguration der Netzwerkschnittstelle des des Gerats zu lesen und schreiben.

TCP/IP Gerats. Mit diesem Parameter ist es z.B.

Klassen Kode (Get: lessen, Set: Schreiben + Lesen): F5pex

Attribut ID | Zugriff Name Datentyp Beschreibung
Schnittstellenstatus, Details in
01hex Get Status DWORD )
Kapitel 2.3.1
. . . Schnittstellen-Einstellungen,  De-
02hex Get Configuration Capability DWORD

tails in Kapitel 2.3.2

03hex Set Configuration Control DWORD Kontrolle der IP-Adress-
Verwendung beim Einschalten,
Details in Kapitel 2.3.3

04hex Get Physical Link Object STRUCT of: Pfad zum physikalischen Linkob-
jekt
Path size UINT Pfadgrole
Path Padded EPATH | Logische Segmente zur Identifizie-
rung des physikalischen Linkob-
jekts
05hex Set Interface Configuration STRUCT of: TCP/IP Netzwerkschnittstellenkon-
figuration
IP Address UDINT IP-Adresse des Gerats
Network Mask UDINT Netzwerkmaske des Gerats
06hex Set Host Name STRING

14 www.hohner-elektrotechnik.de
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2.3.1 Status Instanz Attribut (011ex)

Bit(s) | Bezeichnung | Definition
0 = das Schnittstellenkonfigurationsattribut wurde
nicht konfiguriert.
1 = das Schnittstellenkonfigurationsattribut enthalt
Interface Zeigt den Status des eine gliltige Konfiguration vom BOOTP, DHCP
0-3 Configuration | Schnittstellen- oder vom nichtflichtigen Speicher.

Status konfigurationsattributs. 2 = Das Schnittstellenkonfigurationsattribut enthalt
eine glltige Konfiguration aus den Hardwareein-
stellungen.

3-15 = Reserviert fur zukunftige Verwendung.
Zeigt einen bevorstehenden Konfigurationswechsel des TTL-Werts und/oder der
4 Mcast Mcast-Konfigurationsattribute an. Dieses Bit ist einzustellen, wenn entweder der
Pending TTL-Wert oder das Mcast-Konfigurationsattribut eingestellt wird, und er ist beim
nachsten Geratestart zu lI6schen.
5-31 | Reserved Reserviert fur zukiinftige Verwendung, auf 0 einzustellen.

2.3.2 Konfiguration Instanz Attribut (02pex)

Bit(s) | Bezeichnung | Definition
0 BOOTP Cli- |1 (TRUE) zeigt Bereitschaft des Gerats an, seine Netzwerkkonfiguration tber
ent BOOTP zu empfangen.
1 DNS Client nicht unterstitzt
) 1 (TRUE) zeigt Bereitschaft des Gerats an, seine Netzwerkkonfiguration Uber
2 DHCP Client
DHCP zu empfangen.
DHCP-DNS . .
3 nicht unterstitzt
Update
Confiauration 1 (TRUE) zeigt dass das Schnittstellenkonfigurationsattribut eingestellt werden
4 Settagle kann. Einige Gerate, z.B. ein PC oder eine Workstation, lassen die Einstellung
der Schnittstellenkonfiguration Uber das TCP/IP-Interfaceobjekt nicht zu.
5-31 Reserved Reserviert fiir zuklinftige Verwendung, auf 0 einzustellen.

www.hohner-elektrotechnik.de 15
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2.3.3 Configuration Control Inst. Attribut (041ex)

Bit(s) | Bezeichnung | Definition

Start Con-
0-3 . u? fangskonfiguration

figuration .
erhalt.

2.3.4 Physikalisches Link Objekt (05hex)

Dieses Attribut identifiziert das der zugrunde lie-
genden physikalischen Schnittstelle zugeordnete
Objekt (z.B. eine 802.3 Schnittstelle). Das Attribut
besteht aus zwei Teilen: die Pfadgrofie (in UINTSs)
und dem Pfad. Der Pfad beinhaltet ein Logisches
Segment, Typ Klasse, und ein logisches Segment,
Typ Instanz, das das physikalische Linkobjekt
identifiziert. Die maximale PfadgroRe ist 6 (unter
der Annahme eines 32 Bit grof3en logischen Seg-
ments fur jeweils Klasse oder Instanz).

Das physikalische Linkobjekt selbst besitzt typi-
scherweise linkspezifische Zahler sowie linkspezi-

Zum Beispiel kann der Pfad wie folgt aussehen:

Pfad | Bedeutung

0 = Das Gerat greift auf die zuvor ge-
speicherten  Schnittstellenkonfigurati-
onswerte im nichtflichtigen Speicher
zurlck.

Bestimmt, wie das Gerat seine An-|1 = Das Gerat erhalt seine Schnittstel-
beim Hochfahren | lenkonfigurationswerte tber BOOTP.

2 = Das Geréat erhalt seine Schnittstel-
lenkonfigurationswerte DHCP
beim Hochfahren.

3-15 = Reserviert fur zukunftige Ver-
wendung.

Uber

fische Konfigurationsattribute. Wenn der CIP-Port,
der dem TCP/IP Schnittstellenobjekt zugeordnet
ist, eine physikalische Ethernet-Schicht hat, weist
dieses Attribut auf eine Instanz des Ethernet-
Linkobjekts (Klassencode = F6hex). Wenn mehrere
physikalischen Schnittstellen existieren, die der
TCP/IP-Schnittstelle entsprechen, muss dieses
Attribut entweder eine PfadgroRe von O enthalten
oder einen Pfad zu dem Objekt, das eine interne
Kommunikationsschnittstelle darstellt (oft verwen-
det im Fall eines eingebetteten Switches).

[20] = 8 bit class segment type; [F6] = Ethernet Link Object Klasse;
[24] = 8 bit Instanz segment type; [01] = Instanz 1.

www.hohner-elektrotechnik.de
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2.3.5 Interface Configuration (06nex)

Name Bedeutung

Die IP-Adresse des Gerats. Ein Wert von 0 zeigt an, dass keine |IP-Adresse konfiguriert
IP Address wurde. Andernfalls ist die IP-Adresse auf eine glltige Klasse A, B oder C Adresse und
nicht auf die Loopback-Adresse (127.0.0.1) einzustellen.

Die Netzwerkmaske des Geréts. Sie wird verwendet, wenn das |IP-Netzwerk in Subnetze
Network aufgeteilt wurde. Die Netzwerkmaske wird benutzt, um zu bestimmen, ob eine IP-Adresse
mask auf einem anderen Subnetz lokalisiert ist. Ein Wert von 0 bedeutet, dass keine Netz-
werkmaskenadresse konfiguriert wurde.

2.3.6 Host Name

Name Bedeutung

ASCII Zeichen. Die Maximallange betragt 64 Zeichen. Ist bis zu einer geraden Anzahl
Host Name Zeichen zu erganzen (Pfad nicht in der Lange enthalten). Eine Léange von 0 zeigt an, dass
kein Host-Name konfiguriert wurde.

www.hohner-elektrotechnik.de 17
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2.4 Ethernet Link Object
Klasse Code (Get: Lesen): F6hex
Attribut . . .
D Zugriff | Name Datentyp Beschreibung Wertbeschreibung
Der Mindestwert soll 1
sein. 2 oder gréRer, wenn
das Instanz Attribut 6
. . . . implementiert wird. 3,
01hex Get Revision UINT Version dieses Objekts .
wenn eines der Instanz
Attribute 7-10 implemen-
tiert werden. Der Maxi-
malwert soll 3 sein.
Maximale Instanz Anzahl | Die groRte Instanz An-
eines Objekts, das in|zahl eines erzeugten
02hex Get Max Instance UINT . .. . . .
dieser Klasse des Gerats | Objekts in dieser Klas-
aktuell erzeugt wird senhierarchie
03hex Get Number of In-|UINT Anzahl der Objektfalle, | Anzahl der Objektfalle in
stances die in diesem Klassenni- | diesem Klassenhierar-
veau des Gerats aktuell | chie
erzeugt werden
18 www.hohner-elektrotechnik.de
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2.4.0 Instanz Attribute (Get: Lesen, Set: Schreiben + Lesen)

ID [ Zugriff | Name Datentyp Beschreibung der Attribute | Wertbeschreibung
1 Get Interface UINT Derzeit genutzte Schnitt- | Geschwindigkeit in MBaud
Speed stellengeschwindigkeit (10 oder 100)
2 Get Interface Flags | DWORD Schnittstellenstatus Siehe Kapitel 2.4.1
Physical ARRAY of Angezeigtes Format
3 % | address 6 USINTs | CAdresse XHXX XK XK XXX
Interface STRUCT Konfiguration fir physische
Control of: Schnittstelle
Control Bits WORD Schnittstellen-Kontrollbits
6 Set Geschwindigkeit, mit der | Geschwindigkeit in MBaud
Forced Inter- UINT die Schnittstelle arbeiten | (10 oder 100)
face Speed soll
1 = Die Schnittstelle ist gera-
teintern, z.B. im Fall einem
7 Get Interface Type | USINT Schnittstellentyp intergriertem Switch
2 = Twisted-Pair (z.B.
100Base-TX)
0 = kein Link
Aktueller Status der [ 1 = Die Schnittstelle ist akti-
8 Get Interface State | USINT . . .
Schnittstelle viert und bereit zum Senden
und Empfangen von Daten
SHORT S . . »internal switch“ oder
10 | Get Interface Label TRING Bezeichnung im Klartext ,External Port 1“ oder
.External Port 2“

www.hohner-elektrotechnik.de
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Bit(s) | Bezeichnung | Definition
0 Link Status Zeigt, ob die Ethernet 802.3 Kommunikationsschnittstelle mit einem aktiven Netz verbun-
den ist oder nicht. 0 bedeutet inaktiver Link; 1 bedeutet aktiver Link.
Half/Eul Zeigt den aktuell genutzten Duplexbetrieb. 0 bedeutet, dass die Schnittstelle mit Halbdup-
1 Duplex lex arbeitet; 1 bedeutet Vollduplex. Beachten Sie bitte, dass, wenn der Linkstatus-Flag 0
ist, der Wert des Halb-/Voll-Duplex Flag unbestimmt ist.
Zeigt den Status der Auto-Negioation-Verbindung
0 = Auto-Negioation aktiv.
1 = Auto-Negioation und Geschwindigkeitsbestimmung fehlgeschlagen. Verwendung von
o Standardwerten flir Geschwindigkeit und Duplex. Die Standardwerte sind 100 MBaud und
Negotiation
2-4 Status Vollduplex.
2 = Auto-Negioation fehlgeschlagen, Geschwindigkeit erkannt. Duplex auf Standardwert =
Vollduplex zurtickgesetzt.
3 = Geschwindigkeit und Duplex erfolgreich erkannt.
4 = Auto-Negioation nicht versucht. Zwangsgeschwindigkeit und -Duplex.
Manual Set-| 0 bedeutet, die Schnittstelle kann Anderungen zu Link-Parametern automatisch aktivieren
5 ting Requires | (Auto-Negioation, Duplexbetrieb, Schnittstellengeschwindigkeit). 1 bedeutet, das bei dem
Reset Drehgeber ein Reboot erfolgen muss , damit die Anderungen aktiv werden.
6 Local Hard- |0 bedeutet, die Schnittstelle erkennt keinen lokalen Hardwarefehler; 1 bedeutet, ein lokaler
ware Fault Hardwarefehler wurde entdeckt.
7 Reserved Soll auf Null eingestellt sein.

2.4.2 Common Services

Service Service .

Klasse | Instanz Beschreibung des
Code Name

be- ) Get_Attribute | Gibt den Inhalt des angegebenen Attributs zurlick
OEhex ) erforderlich i

dingt _Single

. Set_Attribute | Andert ein einzelnes Attribut
10hex n/a bedingt )
_Single
20 www.hohner-elektrotechnik.de
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2.4.3 Link Object Instanz
Instanz Beschreibung
1 Interne Schnittstelle
2 Interner Switch Port 1
3 Interner Switch Port 2

2.5 Einstellen von Parametern mit Scannern

Es sind verschiedene Scanner fir EtherNet/IP
verflgbar. RS-NetWorks™ verfigt Uber einen
solchen Scanner. Im Bild ist ein Beispiel aufge-
fuhrt, bei dem die IP-Adresse (FD 00 A8 CO
192.168.0.253 entspricht), das Subnet (00 FF

FF FF 255.255.255.0 entspricht), Gateway (00
00 00 00), DNS1 (00 00 00 00), DNS2 (00 00 00
00) und der Domainname = “* (ASCIl maximale
Zeichenlange = 48 Bytes) aus dem Geber aus-
gelesen wurde.

il
File View MNebwark Request /0 Help |
|0 = E |
Bl EIPScan Test Tool
— Request [all fields, but IP addreszes are in hes)
Send ta: |1 52.168.0.253
Adapter [132.168.0.200 | Host 132.168.0.200
Service [hex] IE Clazs [hex)] |f5 BEDERERRER
Instance [hes] I'I Attnbute [hex) I5
Member [hex] I 192.168.0.253
Symbol Tag I
Request Data. Eack bite iz a 2 char hex
walue, zeparated by a zpace [ie 0a 26 (9]
|FD 00 48 C0/00 FF FF FF 0000 00 00 00 00~ |
|EIEI 0000 0000000000 =
— Responge
Responze Size [decimal) |22
| | i
ﬂ Tirmestamp | teszane
16:45:37-79 Ethermet/IP Scanner Library iz anline
JEN I [
Ready LM i

www.hohner-elektrotechnik.de
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In RSNetWorx steht ebenfalls ein Scanner zur
Verfigung. Das nachste Kapitel zeigt ein Bei-

—. *EtherNet,/IP - RSNetWorx for EtherNet /TP

spiel der Einstellung des Preset-Werts.

Eile Edit Wew Metwork Device Diagnostics Iools Help

B IE LD

@ Qe 8 -[a] 4 | F

x|
;I ‘Warst Case Device Usages
= ¥ Edits Enabled Address Pending Address Pending
= Minimum CPLU Connection
2 Maximum CPU Consume:
1 Produce:
[=]
Hardware ——————————————— x|
BT Etherhiet/IF
BT Catagary
= Cormmunication Adapter
D51 to EtherMet/IP
Human Machine Interface & cu Giles
Modular DPI Devices Copy Ctrl+C
Pragrammable Logic Controller] Boate Cirlay
Rockuell Automation miscellan Delete Del

SCAMport Drives on Etheriet)]
Unknown Device Type 34

FRABA Sensorsysteme GmbH
Rockwell Automation - Allen-B
Rockwell Automation - Relianc
Rockwell Software, Inc,

Upload from Device
Download ko Device

Scanfist Configuration

Chiassis Configuration..

Change Device Typ

fssaciated Metwork
Browse Device..,

Properties. ..

M| 4/ »| M} Graph { Spreadsheet § Diagnostics |

22
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2.5.1 Positionswert auslesen

Single Attribut Positionswert auslesen:
Klasse: 0x23 (Position sensor object)
Instanz: 0x01

Attribut: Ox0A (Position Value)

il S

£8 Class Instance Editor - [Node 192.168.0.253]
E o
— Execute Tranzaction Arguments
Service Code——————— — Object Addre:
Class: Instance: Aftribute:
Walue  Description |23 |1 |.f3«
Get Single Attibute = [+ | Sendithe attritute [0
Tranzmit data size: Data zent to the device:
[ove g |

I~ | walues in decimal

Execute

— Receive Data

Output size format: [ ata received from the device: |
IDouble [4 bytes) j E052155 ;I
Output radix format:
I Decimal hd l _I
LCloze | Help |
2.5.2 Preset-Wert setzen
Single Attribut Positions Presetwert auf 1 setzen
Klasse: 0x23 (Position sensor object)
Instanz: 0x01
Attribut: Ox13 (Preset Value)
£# Class Instance Editor - [Node 192.168.0.253] 2|
E |
— Execute Tranzaction Argument:
Service Code————— ~ Object Addre:

Walue  Description |23 1
[10 |setSingls Attibute x|

Class: Instance:

Attribute:
|1 3

W | Send the sttribute [0

Tranzmit data size: [rata sent to the device:

[Double (4 bytes) 7| |ooonnnn1

I~ Walues in decimal

— Receive Data

DOutput size farmat: Data received fram the device: |
IDouble [4 bytes) j The execution was completed. ;l
Output radix format:
I Decimal 2 l

=

LCloze

www.hohner-elektrotechnik.de
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2.5.3 Preset-Wert auslesen

Lesen Single Attribut Positionswert
Klasse: 0x23 (Position sensor object)
Instanz: 0x01

Attribut: Ox13 (Preset Value)

28 Class Instance Editor - [Node 192.168.0.253] ed [
E |
— Execute Tranzaction Arguments
Service Code——————— — Object Addre:
Class: Instance:  Attribute:
‘alue  Description |23 1 |A
IE Get Single Attibute = [ | Sendithe attritute [0
Tranzmit data size: Data gent to the device:

|Double (4bytes) 7] |

= alues in decimeal

— Receive Data
Output size format: D ata received from the device:

[Double (s bytes) =] [ =]
Output radis farmat:
IDecimaI 'l

[-]

LCloze

24
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3 Diagnose
LED Color | EtherNet/IP name Beschreibung
Active1 | Gelb ) o

- = Netzwerkstatus Anzeige 1 | Details in Tabelle 2
Link1 Griin
Active2 | Gelb . I

- T Netzwerkstatus Anzeige 2 | Details in Tabelle 2
Link2 Griin
Stat1 Griin . o

Module Status Anzeige Details in Tabelle 1

statz | R8I

/ Stat1 Stat2 \\

activez/ ] [ 0 D\IActivm "‘l
k2t O 0 [0 /Lirk1 |

EtherNet/h

‘.\‘ /
\ /
W y
— Port2 -

Tabelle 1: Module Status Anzeige Stat1/Stat2

LED Beschreibung | Kommentar

aus {:? kein Strom

an {:} Gerat  einge- | Funktioniert das Gerat korrekt, leuchtet die Modulstatusanzeige

Grin schaltet. Griin

blinkt * Standby Wurde das Geréat nicht konfiguriert werden konnte, jedoch bereits

Grin 1 eine IP-Adresse besitzt, blinkt die Modulstatusanzeige mit 1 Hz
Grin.

blinkt ik fehlende IP Wenn das Gerat keine IP-Adresse hat, blinkt die Modulstatusan-

Griin 2 zeige mit 4 Hz Grin.

blinkt * kleiner Fehler | Wenn das Gerat einen behebbaren, kleinen Fehler entdeckt, d.h.

Rot eine unkorrekte oder inkonsistente Konfiguration.

an * groRer Fehler | Wenn das Geréat einen nicht behebbaren, grofReren Fehler entdeckt

Rot hat.

blinkt {:} Selbsttest Wahrend das Gerat sich beim Hochfahren selbst testet, blinken die

Rot + Griin Stat1 und Stat2 LEDs Rot / Griin.

www.hohner-elektrotechnik.de
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Tabelle 2: Netzwerkstatusanzeige Stat2

LED Beschreibung | Kommentar
aUs kein Strom, | Das Gerat hat keine IP-Adresse oder ist ausgeschaltet.
L% | keine IP-
Adresse
an {} Verbunden Das Gerat hat mindestens eine Verbindung aufgebaut (auch
Griin zum Messagerouter)
blinkt i:g Keine Verbin- | Das Gerat hat keine Verbindungen aufgebaut, besitzt aber eine
Grilin dung IP-Adresse.
blinkt Verbindungs- Eine oder mehrere Verbindungen zum Drehgeber wurde unter-
Gelb . unterbrechung | brochen. Dies wird nur aufgehoben wenn alle unterbrochenen
Verbindungen wieder aufgebaut sind oder wenn der Drehgeber
zurlickgesetzt (Rebootet) wird.
an {:} Doppelte IP Das Gerat hat entdeckt, dass seine IP-Adresse bereits von
Gelb einem anderen Teilnehmer benutzt wird.
blinkt . Selbsttest Wahrend das Geréat sich beim Hochfahren selbst testet, blinken
Gelb / Grun die Stat1 und Stat2 LEDs Gelb / Griin

26
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4 Programmierbare Parameter
4.1 Geberparameter fiir Position Sensor Object Klasse 23hex

4.1.1 Zahlrichtung
Dieser Betriebsparameter kann zur Wahl der Zahl- sich einstellen mit Configuration Assembly und
richtung verwendet werden. Der Parameter lasst Explicit Messaging.

Attribut ID | Standardwert | Wertebereich | Datentyp
0Chex | Ohex | Ohex = Thex | Boolean

Der Parameter, auch Komplement genannt, defi-

niert die Zahlrichtung des Positionswerts bezogen Bit 0 Zahlrichtung Positionswerte
mit Blickrichtung auf die Welle (im oder gegen den 0 CW Increase
Uhrzeigersinn). Die Zahlrichtung ist im Attribut | cew Decrease
0Chex definiert.
4.1.2 Skalierungsfunktion
Bit 0 Skalierungsfunktion ein/aus
Ist die Skalierungsfunktion deaktiviert, wird als 0 oin
Ausgangswert die physikalische Auflésung ver- 1 aUS
wendet.
Attribut ID |Standardwert |Wertebereich | Datentyp
OEhex | Thex | Ohex - Thex | Boolean
Dieser Parameter kann mit Con-
figuration Assembly oder Explicit Messaging ge-
setzt werden.
4.1.3 Auflésung pro Umdrehung
Der Parameter Auflosung pro Umdrehung wird realisieren. Der Parameter kann mit Configurati-
verwendet, um den Geber so zu programmieren, on Assembly und Explicit Messaging eingestellt
dass er die gewunschte Zahl Schritte pro Um- werden. Die Skalierungsfunktion muss fir Kun-
drehung ausgibt. Jeder Wert zwischen 1 und denparameter eingeschaltet sein!
dem Maximum (siehe Typenschild) lasst sich
Attribut ID | Standardwert | Wertebereich | Datentyp
10nex *) | Ohex - 10000ex | Double Integer32

(*) siehe Typenschild, Maximalaufldsung:
16Bit Drehgeber: 10,000« (65,536)

Wenn z.B. ein Wert groRer als 8192 fiur einen 13

Bit Geber eingestellt wird, so wird die hdéchste
Aufldsung verwendet, also 8192.

www.hohner-elektrotechnik.de 27
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4.1.4 Gesamtauflosung

Dieser Wert wird zur Programmierung der ge-
wilnschten Anzahl von Messschritten tUber den
gesamten Messbereich verwendet. Der Wert
darf die Gesamtauflésung des Gebers gemafR
dem Typenschild ebenfalls nicht Gibersteigen.

Attribut ID | Standardwert

| Wertebereich

Der Parameter kann mit Configuration Assembly
und Explicit Messaging eingestellt werden. Die
Skalierungsfunktion muss fir diesen Kundenpa-
rameter eingeschaltet sein!

| Datentyp

11hex

(*) siehe Typenschild
Maximale Gesamtauflésung
30 Bit Drehgeber: 40,000,000nhex (1,073,741,824)

Achtung:
Parameterbeschreibung:

- PGA Physikalische Gesamtaufldsung of the
encoder (siehe Typenschild)

- PAU Physikalische Auflésung pro Umdre-
hung (siehe Typenschild)

- GA Gesamtaufldsung (customer parame-
ter)

- AU Auflésung pro Umdrehung (customer
parameter)

4.1.5 Preset-Wert

Der Preset-Wert ist der gewtlinschte Positions-
wert, der bei einem physikalischen Positionswert
der Achse bendtigt wird. Der Positionswert des
Drehgebers wird durch den Parameter Preset
auf den gewinschten Prozesswert gesetzt. Der
Presetwert darf nicht den Paramter Gesamtauf-
I6sung Uberschreiten. Wird die eingestellte Ge-
samtauflésung Uberschritten, wird die Gesamt-

*) | Ohex - 40,000,000h6x

| Unsigned Integer 32

Wenn die gewiinschte Auflosung pro Umdrehung
geringer ist als die physikalische Auflosung pro
Umdrehung des Gebers, muss die Gesamtauflo-
sung folgendermafien eingegeben werden:

Gesamtaufldsung
GA =PGA * AU / PAU, if AU < PAU
Beispiel: Kundenanforderung: AU = 2048,

Drehgeber-Typenschild: PGA=25 bit, PAU=13 bit

GA = 16777216 * 2048 / 8192
GA = 8388608

aufldsung als Presetwert gesetzt. Der Paramter
kann mit Explicit Messaging gesetzt werden

Der Presetwert sollte nur im stillstand ge-
setzt werden! Das Speicher-Kommando aus
Kapitel 2.2.1 muss gesendet werden, damit
der aus dem Presetwert berechneten Offset-
wert Nullspannungssicher abgespeichert
wird.

Attribut ID |Standardwert |Wertebereich |Datentyp
13hex | Ohex | Onex - total measuring range | Unsigned Integer 32
28 www.hohner-elektrotechnik.de
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4.1.6 Geschwindigkeitsformat
Standardwert fir das Geschwindigkeitsformat ist

Schritte pro Sekunde. Dieser Parameter kann

Uber Configuration Assembly oder Explicit Mes-

saging gesetzt werden.

Attribut ID Standardwert Wertebereich Data length
1F04hex 1F04hex Schritte pro Sekunde
1F05hex Schritte pro Millisekunde
19nex 1F06hex Schritte pro Mikrosekunde
1F07hex Schritte pro Minute
1FOF hex Umdrehungen pro Minute

4.1.7 Geschwindigkeitsfilter
Um die Genauigkeit der Geschwindigkeit der
Applikation anzupassen kann zwischen drei

Attribut ID | Standardwert | Wertebereich

| Beschreibung

verschiedenen Mittelwertfiltern ausgewahlt wer-
den.

| Datentyp

66hex | Ohex

4.1.8 Rundachse

Normalerweise muss bei der Wahl der Gesamtauf-
I6sung die Regel in dem unteren Kasten beachtet
werden. Wurde die Gesamtaufldsung nicht ent-
sprechend dieser Regel gewahlt, so trat beim
Einsatz des Gerates auf einer sogenannten End-
los- oder Rundachse bei Uberschreitung des phy-

| Ohex / Thex/ 2hex | O = Fein, 1 = Mittel, 2 = Grob

| Double Integer

sikalischen Nullpunktes ein Sprung auf. Bei dieser
Produktreihe ist diese Problematik durch eine
interne Softwareroutine geldst. Die unten aufge-
fuhrte Regel kann also bei diesen Geraten ignoriert
werden.

Die Periode, also Gesamtauflosung/ Messschritte pro Umdrehung muss ganzzahlig sein. Und sie
muss ganzzahlig in 4096 hineinpassen. Also hat der folgende Ausdruck zu gelten:

(4096 x Messschritte pro Umdrehung) / Gesamtauflésung = ganze Zahl

Hinweis: Die interne Softwareroutine greift nur,
wenn das Gerat in Betrieb ist. Wird die Drehge-
berwelle weiter als 1024 Umdrehungen gedreht,
wenn das Gerat nicht an die Versorgungsspan-

Die Rundachse wird abhangig von der einge-
stellten Aufldsung automatisch zugeschaltet.

www.hohner-elektrotechnik.de

nung angeschlossen ist, kann es zu Problemen
kommen. Wenn dieser Fall in der Anwendung
auftreten kann, sollte die Regel in obiger Box an-
gewendet werden.
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5. Installation
5.1 Elektrische Verbindung

Der Drehgeber wird Uber einen 4-poligen M12-
Stecker mit der Stromversorgung verbunden und
maximal mit zwei 4-poligen, D-Kodierten M12-
Steckern mit dem Ethernet.

Steckerbelegung Ethernet
4 polig weiblich, D-Kodiert

Beide D-Kodierten Stecker sind mit dem inte-
grierte Switch verbunden. Auf oder in der Verpa-
ckung des Anschlusssteckers befindet sich die
Montagebeschreibung.

Steckerbelegung Spannungsversorgung
4 polig mannlich, A-Kodiert

Pin Nummer Signal Pin Nummer Signal
1 Tx + 1 Ub (10 - 30 V DC)
2 Rx + 2 N.C.
3 Tx - 3 GND (0V)
4 Rx - 4 N.C.
Darstellung wie auf dem Drehgeber
]

5.2 Ethernet Kabel
5.2.1 RJ45 — M12 “Cross over”

Signal RJ45 Pin | M12 Pin

Tx+ 1 2
Tx- 2 4
Rx+ 3 1
Rx- 6 3

5.2.2 RJ45 — M12 “straight”
Signal RJ45 Pin | M12 Pin

Tx+ 1 1
Tx- 2 3
Rx+ 3 2
Rx- 6 4
30

5.2.3 M12 - M12 “straight”

Signal M12 Pin | M12 Pin
Tx+ 1 1
Tx- 2 2
Rx+ 3 3
Rx- 4 4

www.hohner-elektrotechnik.de
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6 Power On

Nach Einschalten des Drehgebers blinken die
LED’s zwischen Griin und Rot oder Gelb.

7 Installation

7.1 Rockwell Konfiguration Tools

7.1.1 Setzen der IP-Addresse (BOOTP/DHCP)
Zum Einstellen der IP-Adresse stehen spezielle
Tools zur Verfliigung, d.h. der BOOTP/DHCP
Server wird mit dem Softwarepaket von
RSNetWorx™ installiert. Der Server scannt das
Netzwerk nach den MAC-Adressen aller
Produkte mit aktivem BOOTP- oder DHCP-
Protokoll. Wenn eine MAC-Adressse in der
,Request History“ ausgewahlt wird, kann die IP-
Adresse mit der Schaltflache “Zur
Verbindungsliste hinzufigen” (“Add to Relation
List”) eingestellt werden. Die MAC-Adresse
jedes EtherNet/IP Gebers ist auf dem
Typenschild aufgefiihrt. Anmerkung: Nach dem

Wenn der Drehgeber seine IP-Adresse hat, mis-
sen BOOTP und DHCP mit der entsprechenden
Schaltflache deaktiviert werden, sonst wartet der
Drehgeber wieder auf eine neue IP-Adresse. Nach
Einrichten der IP-Adresse blinkt die Status-LED mit
1 Hz. In diesem Fall speichern Sie die Konfigurati-
on im ,File“-Menl, da der BOOTP/DHCP Server
die Produkte nicht mehr findet.

www.hohner-elektrotechnik.de

Hochfahren sendet der Drehgeber ofters die
BOOTP oder DHCP Anfrage. Wird auch nach
wiederholter Anfrage nicht geantwortet, sinkt die
Anzahl der Anfragen. Die fehlenden Anfragen
lassen sich durch Hochfahren nach einer
langeren Pause beheben.

Sind nicht alle Geber im BOOTP/DHCP Server
aufgelistet, Uberpriifen Sie folgende Punkte:

e LED Status des Gebers OK?

e Ist die Netzwerkeinstellung korrekt?

e Ist BOOTP und/oder DHCP eingeschaltet?

Nach dem Laden aus dem ,File“-Menus stehen die
MAC-Adressen und die IP-Adressen zur Verfu-
gung und BOOTP oder DHCP kénnen mit der
entsprechenden Schaltflache aktiviert werden.
M@églicher IP-Bereich:

Klasse A-C (0.0.0.0 — 223.255.255.255) ohne
“Loopback range” (127.x.x.x)

Bevorzugter IP-Address-Bereich: 192.168.0.x
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#& BOOTP/DHCP Server 2.3 - E:\bootp.bpc
File Tools Help

— Request Histor

Clear Histary | Add ta Felation List New Entry
hrmirsec) | Type | Ethemet Addess MAC) | IP Addess | Hostname | | Ethemet Address MAC)  [D0:0E:CF:03:10:27
15:41:04 BOOTP  O0:0E:CF.03:10:27
15:40:32 BOOTP  00:0E:CF03:10:27 IPaddess: | 192 . 168 . 0 . 252
15:40:17 BOOTP  O0:0E:CF:0310:27 Hostname: |
15:40:09 BOOTP  O0:0E:CF.03:10:27 o
15:40:08 BOOTP  O0:0E:CF.03:10:27 Desorpton: |
Corce |
- Relation List

Newl Deletel Enable BOOTP | Enable DHCP | Disable BOOTP/DHCP

Ethermet Address [MAC Type | IP Address Hustnan~orce selected device to retain configuration in memo
00: 0E:C EBOOTR 3

Statu Entrie:
(Save file complete | ’71 of 256 |

300TP/DHCP Server 2.3
File Tools Help

— Request History
Clear History | Add ta Relation List

4 EOOTP
1 BOOTP  00:0E:CF03:10:27
15:40:17 BOOTP  O0:0E:CF.O03:10:27
15:40:09 BOOTP  O0:0E:CF.O03:10:27
15:40:06 BOOTP  00:0E:CFO310:27

mir: gec) | Type | Ethernet Address (MAC) | IP &ddress | Hosthame
| T

 Relation List
New | Delete | Enablz BOOTF | Enable DHCF | Disablz BOOTR/DHCF |

Ethernet Address [MALC) | Type | IP Address | Hoasthame | D escription |
00:0E:CF:03:10:27 BOOTP 192.168.0.252
Statu: Enirie:
(Sent 192.168.0.252 to Ethernet address O0.0E:CF:03:10:27 | ’71 of 256 |
Nach dem Einrichten der IP-Adresse mit diesem eines Spezialtools die IP-Adresse zu finden oder
Tool steht die IP-Adresse erst wieder nach der BOOTP oder DHCP zu aktivieren. Details siehe
nachsten BOOTP-Anfrage zur Verfliigung. Kapitel 7.3.

Ist die IP-Adresse unbekannt und sind BOOTP
und DHCP deaktiviert, ist es moglich, mit Hilfe
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7.1.2 Konfiguration RSLinx Classic™

RSLinx™ ist ein kompletter Kommunikations- Um ein neues Projekt zu starten, fligen Sie
server, der maschinennahe Gerateverbindungen zuerst einen neuen RSLinx Classic™ Driver fir
fur eine breite Palette von Rockwell Software EtherNet/IP unter Communications
Anwendungen wie RSLogix™, Configuration Drivers hinzu und geben Sie den
RSNetWorx™,...ermdglicht. Namen ein.

Configure Drivers

Awailable Driver Types:

Cloze
| E AddNew... |
FS-232 DF1 devices Help
Ethemet devices
Ethermet/|F Driver
1784-KT A THID)PETE[D]PCME, for DH+/DH-485 devices
1784-K.TC<] for ControlM et devices Statuz

DF1 Polling Mazter Driver

1784-PCC for ContralM et devices
1784-PCIC[S] for ControlM et devices
1747-PIC / AIC+ Driver

DF1 Slave Driver

5-5 504502 for DH+ devices
Wirtual B ackplane [SoftLogixb 8]
DeviceMet Drivers [1784-PCD/PCIDS 1 770-EFD SDMPT drivers)
PLC-5 [DH+) Emulator driver

SLC 500 [DH485) Emulator driver
SoftLogixb diver

Remote Devices via Ling Gateway

EELE b

Add Hew RSLinx Classic Driver

Chonoze a name for the new driver.
[15 characters maximum]

Cancel

i

|OCD_MET
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Wahle Browse Local Subnet aus um Ether- Status sollte ,Running” sein. Den Close-Knopf
Net/IP-Teilnehmer im Netzwerk zu suchen. Der betatigen zum beenden der Konfiguration.

Configure driver: OCD_NET

Ethemet/IP Settings

" Browse Remots Subnet

IP Address: I

Subnet Mask: I

0K I Abbrechen [bemehmen Hilfe:

Configure Drivers

— &vailable Driver Types:
Cloze I
Ethemet/|P Driver ;I Add Mew. . |

Help |
— Configured Drivers:
Mame and Dezscription | Status |
OCD MWET A-B Ethermet RUMNING Configure. ..

Startup...
Start

Stop

il

Delete
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7.1.3 RSNetWorx™
RSNetWorx™ Produkte bieten Design- und offline vorgenommen werden, mit Hilfe der Drag-
Konfigurationsmanagementdienste fiir Ether- und Drop-Funktion oder online mit Hilfe von
Net/IP. Das Programm definiert und konfiguriert RSLinx® zum Browsen in einem EtherNet/IP
die Gerate im Netzwerk rasch durch eine einfa- Netzwerk.

che Softwareschnittstelle. Diese Definition kann

EDS Wizard

Der EDS-Datei enthalt Informationen lber gera- Zum Installieren der EDS-Datei muss der EDS-
tespezifische Parameter, sowie mdgliche Be- Wizard gestartet werden, dies ist im Meni
triebsmodi des Gebers. Mit dieser Datei steht Tools/EDS Wizard mdglich. Ist der EDS Wizard
Ihnen ein Datenblatt im elektronischen Format erfolgreich aktiviert, wahlen Sie Register an EDS
zur Verfligung, das zur Konfiguration des Gerats File(s) aus, danach driicken Sie weiter. Im

im Netzwerk zu Hilfe genommen werden kann, nachsten Schritt wahlen Sie Register a directory
z.B. mit RSNetWorx™ von Rockwell. In diesem of EDS files aus und mit Browse wahlen Sie den
Beispiel benutzt die Steuerung die Adresse Pfad des/der EDS-Datei. Zur Veranschaulichung
192.168.0.100 und der Drehgeber die Adresse beachten Sie die unten aufgefuhrten Bilder.

192.100.0.252.

=, EtherNet.enet - RSNetWorx for EtherNet/IP

File Edit View Network Device Diagnostics Tools Help =n 3
alE-d| S [ <) F= | 4 |F| &
=« Worst Caze D u
2| BT Es orst Case Device Usages
= s Enable Address Current Address Current Cunent
5 I inirmum CPL Connection: Devices not included: 0
T I arirum CPU: Consume:
1 Produce:
[=]
Hardware = =
Rockwell Software's EDS Wizard
= @ EtherNet/IP
=l @ Category Options ‘
+ Communication Adapter What task do you wart to complete? (s
¥ DSI to EtherNet/IP |
+ Human Machine Interface i X
+ Modular DPI Devices Ei g g_Fr{he_g\ster_ an E_:‘Jsﬂe{s;- § datab,
+ Programmable Logic Controller iThis option will add a device(s) to our database ;
+ Rockwell Automation miscellaneous o
nregister a device.
+ SCAMpaort Drives on EtherNet/TP This option will remove a device that has been registered by an EDS file from
= 1 vender our database
¥ Rockwell Automation - Alle.n Bradley ) ¢ Change a device's graphic image.
+ Rockwell Automation - Reliance Electric This option allows you to replace the graphic image {icon file) associated with a
+ Rockwell Software, Inc. device.
R°
&
<Zuick [ Weter> | Abbrechen |
H A »rH \ Graph f: Spieadshest :\ Diagnostics f JJ
x
2| | _Message Code Date Description
BENEF:SZED 03.09.2008 14:31:21 RSLogix edits exist in the device or module configuration data. To indude these edits in the network configuration, dick the Edits Enabled checkt]
®
]
o
©
®
2
= £ 2
Ready Offline
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Rockwell Software's EDS Wizard

Registration
Blectronic Data Sheet file(s) wil be added to your system for use in Rockwell
Software applications.

' Register a single file

" Register a directory of EDS files I~ Look in subfolders

Named
EAEDS\Posital_OCD_Encoer.eds

* If there is an icon file (ico) with the same name as the file(s) you are registering
then this image will be associated with the device.

To perform an installation test on the filefs), click Mext

<Zutick | Weters Aobrechen |

Rockwell Software’s EDS Wizard

EDS File Installation Test Results

This test evaluates each EDS file for emors in the EDS file. This test does not
guarantee EDS file validity.

=+ Installation Test Results

al_ocd_encoereds

View file..

Rockwell Software’s EDS Wizard

Change Graphic Image
You can change the graphic image that is associated with 3 device

Product Types

Change icon E @ Vender

Specific Type
OCD-El

<Zuick [ Weters |  Abbrechen |

Der Wizard findet alle EDS-Dateien, die im
Suchpfad abgelegt sind und fiihrt einen Test
durch, der die EDS-Dateien nach Fehlern durch-
sucht. Im nachsten Schritt kdnnen Bilder fiir die

36

Knotenpunkte ausgewahlt werden. Driicken Sie
die Schaltflache weiter, damit die Installation
fortgefiihrt und beendet wird.
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Laden Sie eine gespeicherte *.enet Datei oder
starten Sie ein neues Projekt. Flgen sie per
Drag- und Drop die Gerate in den Netzwerkver-
lauf ein und geben Sie die IP-Adresse ein.

% EtherNet.enet - RSNetW. EtherNet/IP

Edit View Network ice Diagnostics Tools Help
F-E L RER CYEESL R
x
- ‘Worst Case Device Usages
2| [ Edis Enabled Addrezs Cunent Addrezs Cunent Cunent
= Minirmum CPU: Connection: Devices not included: 0
3 M aximum CPL Consurme:
3 Produce:
(=]
Hardware = OCD-ENCODER 5|
=) EtherNet/TP
=) category
# Communication Adapter
+ DSI to EtherNet/IP
+ Human Machine Interface
+ Modular DPI Devices
e Programmable Logic Controller
+ Rockwell Automation miscellaneous
il SCANport Drives on EtherNet/IP _
= Unknown Device Type 34 Address / Host Hame
e ' 0co-EncoDER & |PhAddess | 192 168 . 0 . 254
= Vend: =
i @ [ Unknown Device Type 34 ™ Enable automatic |P addressing when adding devices
#® OCD-ENCODER
1 {7 Rocwell Automation - Allen-Bradiey " Host Name: |
+ Rodowell Automation - Reliance Electric
+ Rodkwell Software, Inc.
il s Lancel | Help |
W/ 4 b M} Graph { Spreadshest § Diagnostics | 1 _H
x|
o] | Message Code Date Description ~
&ENEF:SZBS 03.09.2008 14:50:08 The online scanlist in address 192. 168.0. 100, slot 00 does not match its scanlist in the offiine file.
0ENEF:8].E4 03.09.2008 14:48:57 Mode changed to online. The communication timeout is 3000 msec. The online path is CJALAPTOP-240010CD_NET.
" oENI:T:SZED 03.09.2008 14:49:57 RSLogix edits exist in the device or module configuration data. To indude these edits in the network configuration, dick the Edits Enabled che
% Benersias 03.09.2008 14:48:26 RSLogix edits no longer exist in the device or module configuration data.
- gENEF:S].EG 03.09.2008 14:48:25 Save completed. ~
s & | E]
Ready Online Not Browsing
Optional kénnen Sie das Netzwerk mit allen nicht notwendig, die IP-Adresse von Hand ein-
Geraten mit der Schaltflache Q! oder mit zugeben. Zur Nutzung dieser Konfiguration in
. . . e .
Upload from Network durchsuchen. So ist es RSLogix speichern Sie die *.enet Datei.

Browse for Netwol

The current path iz nat valid for the communication drivers on this
computer. Select a communications path to the desired network,

W Autobrowse l:l

] Q Workstation, CJA-LAPTOP-2400
+-&%5 Linx Gateways, Ethernet
&5 ET, Ethernet
] -W® 192,1658.0.100, 1769-132E Ethernet Port, 1769-L32E|
&' 152.158.0.252, OCD-ENCODER,, OCD-ENCODER

|~
|

oK LCancel Help
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7.1.4 Konfiguration RSLogix 5000

Die RSLogix 5000 Serie bietet eine Im ersten Schritt wird eine Konfiguration geladen
benutzerfreundliche, IEC61131-3-kompatible oder ein neuen Controller hinzugefiigt und ein
Schnittstelle, symbolische Programmierung mit Name vergeben. Im folgenden Bespiel wird
Strukturen und Feldern, und eine umfassende CompactLogix5332E verwendet.

Anweisung, die sich fiir viele Typen von
Anwendungen verwendet lasst. Sie unterstitzt
einen Kontaktplan, strukturierten Text,
Funktionsplan und SFC-Editoren, mit deren Hilfe
es moglich ist, Anwendungsprogramme zu
entwickeln.

% RSLogix 5000 - OCD_ENCODER [1769-L32E]

File Edit ¥iew Search Logic Communications Tools Window Help

B|@(dl & #[E|ef || = ol [E @l @lell
Offline [, © RUM E Path: I<none> dﬂl
Mo Forces >, ::g:]_ q} |
Mo Edits %l—m ﬂ thjillEﬂl 4F|%|{}|{U}|{L}|

il A1 ¥ |}y Favorites B £ TmenCounter J. Input/Outout

Controller Tags
(3 Controller Fault Handler
..[E3 Power-Jp Handler
ER=REES

E1-58 MairTask

- -8 MainProgram New Controller
..[( Unscheduled Programs
[=-£3] Motion Groups

“..[F3 Ungrouped Axes

Allen-Bradiey

-3 Trends Type: |1?ES-L32E CompactLogix5332E Controller j oK. |

[=-£3] Data Types
I:a User-Defined Rewision: 15 - Cancel |
Cﬂ, Strings
CA_% predefined I™ Bedundancy Enabled Help |
(44 Module-Defined Name: |DCO_ENCODER

EIS 1jO Configuration
=) Backplane, CompactLogix System Drescription:

-fll 1769132 OCD_ENCODER
EQ 1769-L32E Ethernet Port LocalENB
g Ethernet

. CompactBus Local Lhassziz Type: |<none> j

Slat: IU 3: 5 afety Partner Slot:
Create In: IE_\ Browse... |

Ready
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Starten Sie die Konfiguration des Controllers RSNetWorx™, die mit RSNetWorx™erstellt
oder laden Sie den Ordner *.enep in die Modul- wurde.
eigenschaften der Registerkarte

RSLogix 5000 - OCD_ENCODER [1769-L32E]*

Ele Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

&S| 2| &[] o] =l fllnl E el @lal

Offline f. I RUN E‘ Fath, I<none> ;Iﬂl
No Forces | F 0K 1
wocse  Blp gy A Hlelll] 2l lololo] |

ll ¥ | Favorites ABEA

A

=3 Controller 0CD_ENCODER

: Controller Tags

3 controller Fault Handler
[ Power-Up Handler

B Module Properties: Controller:1 (1769-L32E Ethernet Port 15.3)

General | Cunnecliunl RSMetfwons | Module Info | Port Configuration I Port Diagnuslicsl

= Tasks
=] E% sk Type: 1763-L3ZE Ethemet Port 10/100 Mbps Ethemet Port on CompactLogixG332E
: -8 MainProgram Wendor. Allen-Bradley
(23 Unscheduled Programs Parent: Cantrollr Uy -
SR @ Motion Groups Nare ILocaIENB
3 Ungrouped Axes . & IPaddess [ 132 - 188 . 0 100
(23 Trends Description: =

S o e o " Host Hame:
: Cﬂ User-Defined
CEA Strings - ) B
|T = 1
C@ Predefined = ajor Revision: l_

(-8, Module-Defined
=3 1/0 Configuration
Em Backplane, CompactLogix System
- ﬁl 1769-L32E OCD_ENCODER
- 176932 Ethernet Port LocalENE
Bl & Ethernet Status: Offline s I Cancel Aaply
A} 1769-L32E Ethernet Port LocalENB
-f] ETHERNET-MODULE OCD
-l CompactBus Local

Ready

EtheNet/IP file [ enst): okumente und EinstellungentddministratorD esktop

Found ir: c:hdokumente und einstellungentadministratortdesktop

Launch RSMetwiors for Etherdet/IP

& View and edit the EtherM et/ P network
 Audt the EtherMet/IP network

RSMetw'ors for EtherMet/IP cannot be launched until pending edits are applied.

Status; Offline oK Cancel Apply Help

www.hohner-elektrotechnik.de 39



hohner

Elektrotechnik Werne

ABSOLUTER IXARC DREHGEBER MIT ETHERNET/IP-SCHNITTSTELLE
BENUTZERHANDBUCH

Wahlen Sie das Netzwerk in der 1/0O Konfiguration und figen Sie ein Neues Modul hinzu.

al=(dl 2| b= o | & &lnlel[F vEl 2l
Offline A, I RUN l_q}ﬂ ﬁ Path: I<none> vl@

Mo Faorces | F 0K
No Edis Y A e ] A e 1] I
ll 1 | >|\Fﬂ-‘-0ri:es A Bit A Timer/Counter & InputiOutput A Compare

=13 Controller OCD_ENCODER2
Controller Tags
[£3 Contraller Fault Handler
~[23 Power-Up Handler
=) Tasks
EI@ MainTask
Cﬁ. MainProgram
(23 Unscheduled Programs
=1-£5 Motion Groups

(o 5| Ungrouped Axes
-{[Z3 Trends
£5] Data Types
C@‘, User-Defined

-, Module-Defined

=-E3 1JO Configuration

=I-£ff] Backplane, Compactiogix System
[ 1759132 OCD_ENCODER2
EI" 1768-L32E Ethernet Port LocalENE
o BT e ..

B Paste Cirl+v

Create a module A

Zur Verwendung eines generischen Gerats Devices*“. Uberpriifen Sie bitte, ob der zugehdri-
wahlen Sie das generische Ethernetmodul. Eini- ge EDS-Ordner der Konfiguration des Gebers
ge Steuerungen unterstitzen auch ,Encoder entspricht. Der Geréatetyp ist programmierbar.
M Select Module X
Module: |Descn@'on |Vendar ‘
i~ 17659-L35E Etherne.. 10/100 Mbps Ethernet Port on Compactogix5335E Allen-Eradley »
1788-EN2DN/A 1788 Ethernet to DeviceNet Linking Device Allen-Bradley
1788-ENBT/A 1788 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media Allen-Eradley
1788-EWEB/A 1788 10,100 Mbps Ethernet Bridge w/Enhanced Web Serv.. Allen-Bradley
17949-AENT/A 1794 10/100 Mbps Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media  Allen-Bradley
Drivelogix5730 Eth. .. 10/100 Mbps Ethernet Port on DrivelLogix5730 Allen-Bradley

ETHERMET-BRIDGE  Generic EtherNet/IP CIP Bridge

ETHERNET-MODULE  Generic Ethernet Module

Allen-Bradley

: EtherNet/IP SoftLogix5800 EtherNet/IP Allen-Bradley
“- PH-PSSCENAJA Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media Parker Hannif —
[#- Drives
[ HML =
]
K [
Eind.. | addFavoite |
By Category I By \Yendor Favoiites I
OF. I Cancel | Help |
=
40 www.hohner-elektrotechnik.de



hohner

Elektrotechnik Werne

ABSOLUTER IXARC DREHGEBER MIT ETHERNET/IP-SCHNITTSTELLE
BENUTZERHANDBUCH

Stellen Sie die Verbindungsparameter nach folgendem Schema ein:

X

New Module
Type: ETHERMET-MODULE Generic Ethemet todule
“Yendor: Allen-Bradley
Parent: LocalEMB
Fiames - Connection Parameter
ame: oco
Azzembly )
Description: Instance: Size:

Input:

| !2 __I:I [32-bit]
Output: I
Carnmm Format:llnputData-DINT _vJ Dol I_ ﬂ (il
I_
I_

Addrezs / Host Mame
& |P Address: | 192 168 . 0 . 252 Status gt

 Host Name: I Status Dutpot;

v Open Module Properties 0E I Cancel | Help

Setzen der Zykluszeit:

RSLogix 5000 - OCD_ENCODER [1769-L32E]*
File Edit View Search Logic Communicatons Tools Window Help

als|| & slme ofo [ =l Sl [E e @2

Offline 0, ™ RUN E| Path [<none> ﬂﬂl

Mo Forces b, FDK | |

No Edits e rff? A |t e | ﬂ|%|<}|<u}|m| D
il 4| v |\ Favorites (B { TmerCounter _§_mpuiOuiput _f, Compare

B Module Properties: LocalENB (ETHERNET-MODULE 1.1)

oller OCD_ENCODER
ontroller Tags
[ Controller Fault Handler General  Connection I odule Infol

“[(3 Power-Up Handler
-5 Tasks
E @ o ek Fequested Packet Interval [RPI): I 10.033 ms  [1.0-3200.0 mg|

- - mainProgram I~ Inhibit Module
3 Unscheduled Programs :
-5 Motion Groups
D-i:‘.ljr;grouped foxes I™ Use Scheduled Connection over Controlet
=] SI Data Types Module Fault
[ User-Defined
-3 Strings
I - g Predefined
Cﬂ, Module-Defined
S 1jO Configuration
Em Backplane, Compactiogix System
“-fl0 1769-L32E OCD_ENCODER
EIQ 1759-.32E Ethernet Port LocalENB
- %31 elr;:;-«_azf Ethernet Part LocalENB Status: Offline ok | cancel APl ik
" f] ETHERNET-MODULE OCD
- CompactBus Local

I~ Major Fault On Controller If Connection Fails While in Run Mode

jul

Ready
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Zum Lesen oder Schreiben Logic - Monitor Tags verwenden

RSLogix 5000 - OCD_ENCODER [1769-L32E]*

File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

&|=a| 8| 5|m=e] oo

& slplelE v @la

Offline f. ™ RUN E| Palh.|<nune> ;Iﬂl

Ma Farces b, ::DK | |

No Edits N TSN == e e R A | o
il 4|b|\=a--: ites 4 Bit A TimerCounter 4 Input/Output A Compare

[=1-&5 Controller OCD_ENCODER

a e |
f ntroller Tags
(3 Contraller Fault Hander Scope: | f OCD_ENCODEF v| _ Show.. | Showal
(3 Power-Up Handler Mame o | Yalue + | Force Mask [ Stle Data Type De =
= Tasks SLocnC (-1 [T AB-ETHERNET ..
£1-58 MairTask T
T B, MainProgram 1+ 0CD:C.Dala {3 £ooo}|Hex SINT[400]
*[(3 Unscheduled Programs =-0CD:1 {...1 {...1 ABETHERMET_
[£1-£5 Motion Groups » =/ 0CD:1.Data f..-} {...} Decimal DIMNT[2]
(3 ungrouped Axes 1+ DCD:1.Datal0] 0 Decimal DINT
(3 Trends 1+ OCD:LDatal1] 0 Decimal DIMT
[£1-£5 Data Types
i [ User Defined
g strings
g Predefined
58 Module-Defined
[£1-£5 1/0 Configuration
=1 a Backplane, Compactiogix System
1 1769326 OCD_ENCODER
4P 1769-L32E Ethernet Port LocalENB
| [Elgs Ethemet
] 4P 1769-L32E Ethernet Port LocalENB
] f] ETHERNET-MODULE 0CD
- CompactBus Local
-
4 [+ | Monitor Tags A Edit Tags / el | v,
[ 4

42
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Controller Tags - CompactLogix_L32E{controller) =101 x|
Scope: I ﬂ CompactLogix_L v| Shaow.. | Show All
MHame & | Value  # | Force Mask # | Stle | Data Type| Description ;'
E-DCD:E.Data foaad {oae}|Hex [SINT[400]
b [+]-0CD:C.0atal0] lagoo Hex |SIMT Direction Counting Toggle - J
[#-0CD:C.Datal1] lagnl Hex |SINT Scaling Function Contral
[+]-0CD:C.D atal2] lagoo Hex [SINT teasuring Units per Span byte 0 [LSE]
[+]-0CD:C.Datal3] lagzo Hex |SIMT tMeazuring Unitz per Span byte 1
[#-0CD:C.Datal4] Lagoo Hex |SINT Meazuring Units per Span byte 2
[+-0CD:C.D atalm] lagoo Hex [SINT teasuring Units per Span byte 3 [MSE)
[+]-0CD:C.[ atal6] lagoo Hex |SINT Total Measuring byte 0 [LSE]
[#-0CD:C.Datal 7] Lagzo Hex |SINT Total Measuring byte 1
[+-0CD:C.D atalB] 1ag00 Hex [SINT Tatal Measuring byte 2
[+]-0CD:C.Data[9] 1ag0n Hex [SINT Tatal Measuring byte 3 [MSE]
[+H-0CD:C.Data[10] leg0nd Hex |SINT Welocity 0 [LSE]
[+H-0CD:C.Data[11] LE#1E Hex |SINT Yelocity 1 [MSE)
[+H-0CD:C.Data[12] 16400 Hex |SINT
[+H-0CD:C.Data[13] leg0o0 Hex |SINT
[+H-0CD:C.Data[14] 1e#00 Hex |SINT
[+-0CD:C.Data[15] 16400 Hex |SINT
[+H-0CD:C.Data[16] le#00 Hex |SINT
[H-0CD:C.Data[17] leg0on Hex |SINT
[+-0CD:C.Data[18] 1600 Hex |SINT
[+-0CD:C.Data[19] le#00 Hex |SINT
[+-0CD:C.Data[20] leg0on Hex |SINT
[+-0CD:C.Data[21] 16#00 Hex |SINT
[+H-0CD:C.Data[22] le#00 Hex |SINT
[OE I\Mronrtor ;a;sl,{rqgéﬁ Tags Fi B NMTH 4| P

e Bei Wert 00, wird die Standardkonfiguration verwendet.

o Liegen die Parameter aulRerhalb des vorgegebenen Bereichs, wird der maximale Wert des
Gebers als Parameter verwendet.

e  Zum Andern der Parameter 6ffnen Sie Communication Who Active, Go Offline, File Save , dann

Controller auswahlen, Download , Run

Die Parameter lassen sich auch mit einem Standard-EtherNet/IP-Scannertool einstellen.

Go Online |
Upload...
2E Ethernet Por
Daownload
: Update Firmware. ..
- : X LCloze
;‘ 192.168. 0 252, OCD-ENCODER,, OCD-ENCODER
Help

zg Linx Gateways Ethernet
=\ OCD_MET, Emernet

4 | | ¥

Fath: OCD_MET%192168.0.100ME ackplanehl Set Project Path
Fath in Project: <nonex
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Wenn alles funktioniert, sollte im “Error Tab” die Meldung “0 Error(s)” erscheinen.

file Edit View Search Logic Communications Tools Window Help -8 x
= e
== A S I -] oBlse|m| = V(= @2
Offline 0. 7 RUN f— i et [<rones
Na Forces ». ’Cg;
noEw A& R A el vl lofo]o]
i 3 AKX X A
=153 Controller OCD_ENCODER Scope: | ] DCD_ENCODEF | Show. | STRING, ALARM, AXIS_CONSUMED, AX1S_GENERIC, &XIS_GENERIC_DRIVE, AXI5_SERYD, AXI5_SERVO_DRIVE, &)
Name | Value «|Force Mask_ ¢ Style | Data Type | Description =
{23 controller Fault Handler
BN [ [ AB:ETHERNET_.
(% Power-Up Handler —
= Tasks | =0coChata flocad [---]|Hex SINT[400]
=63 MainTask |+ ococDaan) 16400 Hex SINT Direct Counting Toggle
- (2§ MainProgram |+ ocoCDaal 16401 Hex SINT Sealing Function Cantrel
[ Unscheduled Programs ] + 0CD:C.Data[2] 16200 Hex SINT Measuring Urit per Span Bpte 0
= Egu;n G’“”"SM | +ococosan) 16400 Hex SINT Measuiing Unit per Span Byts 1
. Trgnd”sg'””pe s |+ DCO:CDatsld] 16310 Hex SINT Measuiing Unit per Span Byte 2
5125 Data Types | +o0OCD:CDatap) 16400 Hex SINT Measuing Unit per Span Byte 3
(% User-Defined | +oCo:cDatal) 16400 Hex SINT Total Measuring Fange in Measuting urits Byte 11
i+ Cﬂ Strings - + OCD:C.Data[7] 16400 Hex SINT Total Measuring Riange in Measuring urits Byte 1
- Predefined N + DCD:C.Data] 16420 Hex SINT Total Measuring Range in Measuring urits Byte 2
H éf%!:::';ui:?:d | wococoaas 16300 Hex SINT Total Measuring Range in Measuring urits Byte 3
=] Backplane, Compactiogix System L+ [+ [\, Monitor Tags /Edil Tags / |l
E{I 1769-L32E OCD_ENCODER = [E=T =770 3 = il
i A[F5logiz Project saved successfully =
4 1765132 Ethernet Port LocalENB Merging topology to EtherNst<IP projsct fils C:“Dokumente und EinstellungenAdninistrator-Desktop Ether
=35 Ethernet Merging module at IP address 192 168.0.100: LocalENB
AP 1769-L32E Ethernet Port LocalENg Merging remsining topology and connections to EtherNetsIP project f£ils C:“DOKUMENTE UND EINSTELLUNGEN\A
f] ETHERNET-MODULE OCD Merging chassis at IF address 192.168.0.100: LocalENB
CompactBus Local lMerging module at IF address 192.168.0.100, slot 0. OCD_ENCODER
£ Compactfus Loca Merging module at IP address 192 168.0 100, =lot 3. Local
Merging mwodule at IP address 192.168.0 252° OCD
Merging comnection: Standard
Conplete - 0 error(s). 0 warning(s)
< B | » |3 Errors £ Search Resulls_{ Waich K0 v
Project file saved.
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7.2 Schneider Konfigurationstools

Im Softwaretool Unity ist es mdglich, die Para- Wahlen Sie das EtherNet/IP-Modul und starten
meter des Drehgebers zu konfigurieren. Mit Hilfe Sie das EtherNet/IP-Konfigurationstool.

der EDS-Datei konnen die Parameter leicht
geandert werden.

[rre|on deap@|s | snuenab||ms o vy % @n)q

% |
e &
Project Browser 3]

Be structural view 230.2 : TSX ETC 100

@, Project -~ PREMIUM ETHERNET/IP MODLLE
& {3, Configuration

& he, 01 kb LI Ts=ETC 100 1T} Configuration
= EILE TR Bi Charnel 0 -
(P e

=)

001} : TSX P57 560
., St a Metwark name (10 characters maz) : B

&, St B

By Lo . g o
B, Simulation )
&, TeRminalPort 4N indies ,mﬂ_ A indes: IZGD_
@, Ethernet
ot Ma size: 100 IMa size: 100
2 TSXETC 100

4 ~ EIP configuration Tool

i
(L, Derived Data Types
(23, Derived FB Types = Update application
o EtherNeP5>

(=]}, Yariables & FB instances Function:
@, Elementary Varisbles - —
9, Derived Varizbles [Eterne:oF E|
ol 1O Derived Vatisbles Task:

&, Elementary FB Instances m%,‘ =

i, Derived FB Instances

[z, Mation

{71, Communication |

I ] “Eva:Tsxer.

5

Lelx

FATE 1] Build Import/ekport__h_ Userenors }_ Seach/Replace  f

bt Rw mode (OFFLINE | | freppazro0n | | \NC/ﬂ

Ready

7.2.1 Konfiguration einstellen
Bei der ersten Inbetriebnahme ist es erforderlich, installieren.
die EDS-Datei mit dem Assistenten zu

» EthertNet/IP Configuration Tool

File Description Library Metwork Devices Items Help

5| Bl | alal

EE ==k

EDS mManagement

"-x ‘ PUT MW 200

73ZE-16CFGMLZ
000 Revision 5.1

(=g Description (o

EF g Canfigurat]
= H Module EDS
5] Chi

= 8, @
8 &I Bl= E Fiy
_I_l This wizard allows you to add EDS files, H ]-‘F' At

E‘-a Device Library|
Generic E(J
@ Advanced
[z Generic E0J
- Local Ethey
!ﬂ% EtherMat/
+-¢5) Rock
g8 Rock
¢ Rodk
g5 Rock
¢ Rodk
#1485 Schne

@ Device Library

< cuvee [T Abbrechen Hie | f————
I

Date [ Time
11§19/08 11:47:25 TrroTTater, TRermg o, Upen.

£ I} | >

D ulput Message View
| Conhguistior: BeadAeiite | Communication Mode: Offline A

Ready
e

o8l
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die auf unser

Wahlen Sie die EDS-Datei,

Webseite  heruntergeladen  werden  kann

E‘ EDS Management

EDS Management

EtherNet/IP>

=
EtherNet/IP->

(http://www.hohner-elektrotechnik.de), und folgen Sie
dem Wizard bis zum Ende.

X

I I ajor Hewsloni MlnDrHewsloni Wendor Mame

{Browse...}

Directory or File Mame :

[N/ ORKAAT 0\Development\ Projects' Prafinet\Fimware\ENCODER_ERTECZ200_POS0

!Tha EDS files usable in EIF-CT are registered in the ED'S base. Select the location of the file(s] <

- Select the Location of the EDS File(s] : Frodictama i Status
« OCD-EMCODER  Correctly added. 1 7 FRABA Posital Gre
& hdd Filels)
" &dd all the ED'S from the Directory [~ Look inS

|and click on Next butkan to insert the EDS files in the base.

\List of the files added in the base. Click on Next to complete the addition e enaed F\lei

Ed

<Zwiick | weters | Abbrechen | Hite |

< Zuriick | Weiter > I Abbrechenl

Hirz |

Wahlen Sie den Drehgeber in der Gerateliste
und Insert in Configuration (das Men( wird durch
Anklicken mit der rechten Maustaste gedffnet).

#® Ethertiet/IP Configuration Tool

File Description  Lbrary  Metwork Devices Items Help

wl aEE ¢l

| 2| BlEl £] ale] ¥

chneider
e} Electric

=17 Module ocd: Auto 10100 Mb - T %MW 100 - OUT $MwW200

" TCPJIP: Static - 000,000,000,000

Ee [000] Local EthernetfIP slave

[003] 100,000.000,156 DEVICE_D 173ZE-16CFGMIZ
4 [004] 010.000,000.157 DEVICE_E 7000 Revision 5.1

Description {ocd)
2 Configuration
ii‘:'-n Module 1: 000,000,000,000
f g:’l" Channel 0 (ETC (Premium)): EtherhetjIP

I Dizplay Devices

28| Bls o

= @ Device Library

: E Genetic EDS

Advanced Genetic EDS

Genetic EDS For Explicit Messaging

% Local EthernetjIF slave
Etherhet/IP Devices

=B FRABA Posital GmbH

| &8 Encader

Supp

>

&J--ﬂ Rockiel A

a Delete
- Rockwel A
g8 Rockwel A Sort...
b~ R

+ a Rockwel A
@ Device Library E -

= E Properties Space |
Date [ Time | Lewel | Event k]
11/19/05 11:51:17 Infarmation Adding file(s) camplete e
I i £
O Output Message View
Fieady —I Communication Mode: Offiine 5 % |
e e e e e
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Stellen Sie die IP-Adresse des Gebers im Positionswerts und der Geschwindigkeit hinzu.
General-Tab ein. Fligen Sie eine Verbindung Mehr  Details Uber die verschiedenen
zum Lesen des Positionswerts oder des Verbidungen finden Sie in Kapitel 2.

0CD ENCODER x| OCD-ENCODER — x|

General i
eneral | Connestions | Online Parameters | Por Coniiguratian | EDS File | Sopal el Chanmp e | Po Conmartion | ED5 £

- Device Designation Configured Connections © Connections Parametars ©

Blenice e |0CD E- || OCD-EE Mame | Walue | Unit =]
A Mo configured connection
Murnber oo v! I~ Link Parameters Active Corfiguation: ¥
Comment : |
— Network Properti
Hame [ P [=d Select the connection to add
= 1P Address 192 168.000.155
-
= Enable DHCP FALSE
Listen Only: Encoder Position value
Drescription : Iﬁ' address of the partner device.
Fing Fiesult | Add Remove
- Description
iNu configured connection

06 | Coeed | Heb | o | Comeed | Hep |
Im Tab Connections unter General lasst sich die Setting sind die Offline-Parameter aufgelistet,
Zykluszeit (berpriifen (RPI), sowie die Input- die verwendet werden, sobald sich PLC im Run
und Output-Konfiguration. Unter Configuration Status befindet.
—— — I
0CD ENCODER: x] 0CD-ENCODER
Gieneral Connections | Online Parameters | Port Configuration | DS Fils | Gieneral  Connections | Onfine Parsmeters | Port Configuration | EDS Fie |
Configured Connections e Configured Cannections RS Display by Group ¥
= | OCDEE e Valie Uit [ [=d = || OCD-EE Name [wae [ Url..d
=50 Enclusive-Onner2: Encoder | @ foeesrrrsrys e =7 Esslusive-Driner? Encodst [« Mo Group Specified
() General 5 | = RequestPacketInteval FRI] 10 s () General 5 | = Velosity Fomat 7340 co
8 Eha;:k Devlcas 198nY | o Time qut Multiplier b 8 Eha'ck Dewces 1dentity | o 1oyl Measuing Riange in Measuiing Units 33554431 Sh
) Configuration Setting | . jnoue - T>0 - Configuration Seting | 4o ving Urit Per Span 192 St
= Input Size E bytes - Scaling Function Contral FALSE
= Input Mode Mulicast = Dirtection Counting Toggle FALSE
= Input Type Ficed
= Friity Scheduled
= Trigger Type Cyclic
= Dutput - 0->T
= DOutput Size ] bytes
= DOutput Mode Point to Point
= Output Type Fized
= Prioity Secheduled
< i | = < i | ) i =
Add Remove Add Remove
~Deserip ~ Deserip
Offset of the health bit of this connection in the status byte amay of the input area. From 0to 127, Walue
is BB if the configuration must be saved to display this parameter.
oK | Cancel Help oK Cancel Help
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7.2.2 Online Konfiguration

Waren die letzten Schritte erfolgreich, kann der
Geber in den Online-Status wechseln. Im
Konfigurationsfenster im Tab General ist es
moglich, die Geberverbindung zu priifen, indem
Ping-Kommandos an den Geber gesendet
werden.

“» EthertNet/IP Configuration Tool

File Description  Library  Metwork  Dey Items Help
d som el (8| Blm| | 2ls| ¥

[=1-#0 Module ocd: Auto 107100 Mb - IN %:MW100 - QUT %MW200

.s" TCPYIP: Static - 000,000,000,000

E' [000] Local Ethernet/IP slave

[001] 192.165.000.155 OCD OCD-EE

i Eﬁv‘ Ikem Configuration Device Mame: OCD

= 8 Configuration 2 Position: 000 Exclusive-OwnerZ: Encoder Position value
[+ E [003] 100.000.000.156 DEVICE D 1732E-16CFGM12

-~ Module 1: 000.000.000.000 i
" Channel 0 (ETC (Premium)}: Ethertiet/ B [004] 010.000.000.157 DEVICE_E 7000 Revision 5.1

@— Ia Display Devices

B--@ Device Library -~
Generic EDS |
Advanced Generic EDS
izeneric EDS For Explick Messaging
E @ Local Ethernet/IP slave
= Etherlet/IF Devices

= FRABA Posital GmbH
- Encoder

chneider
é} Hectric

=gy Description {ocd)

B OCD-EE
-8 Rockwell Automation =
[+]- a Rockwell Autornation - Rockwell Software
[#]- a Rockwell Automation/Entek IRD Intl.

[#]- a Rockwell Autormation/Reliance Electric
R -

=

T

& Device Libray R Network Detection | < i )

Drate [ Time | Level | Event
11§19/05 11:59:32 Information Configuration online.
&l S 3

g Output Message Yiew
Feady | Configuration: Readfwiite | Communication Mode: Onling e A
=

0CD-ENCODER [x]

General I Connectiong I Online Parametelsl todule Inlnrmatinnsl Poit Configuration | EDS File |

- Dievice Designation

Device Name : oco
Humber o - I Link Parameters Active Configuration: ¥

Comment |

-~ Netwark. Properti

Hame | Valug | Unit ||__l
= |P Addess 192.168.000.155

-

= Enable DHCP FALSE

Description : |P address of the partner device.
~Ping
Fing | Ping Result |
Try 192 168.000.155: Success. 32 bytes sentin <1 ms, TTL=120.
I Loop Try 192.168.000.155: Success. 32 bytes sent in 16 ms, TTL=120.

Tre 192.168.000.155: Success. 32 bytes sentin <1 ms, TTL=120.

I StoponEnar Trp 192 168.000.155: Suceess. 32 bytes sentin <1 ms, TTL=120.

Clear |
Previous | Meut oK Cancel Help
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Im Tab Online Parameters ist es moglich, die
Parameter zu andern. In einem separaten
Fenster es mdglich, die gewunschten
Parameter zu verwenden. Es sind die Minimum-,
Maximum- und die Standardwerte verfiigbar. Mit
der Schaltflache Synchronize ist es moglich, die
Parameter zum Geber zu senden oder sie aus
dem Geber auszulesen.

ist

0OCD-ENCODER

Generall Connections  Online Parameters | Modu\e\nfolmal\onsl Port Eunhgulatmnl EDS F\\el

Mame:
-

Yalue Unit

-1
Ely
- H
%
= H
-
L
-3

Value |

Mame

Description

Preset

Preset

[ Setting

Walue

Minimum

M ainnum -

Default :

[ 16777215
R
T m (4] s

0CD-ENCODER
General | Connestions  Online Parameters | Module Informations | Port Canfiguration | EDS File |

Hame [ Value [ Unit =
= Msasuring Unit Per Span 8192 Steps
= Tatal Measuring Range in Measuring Units - 33554431 Steps Spnchronize
Position Sensor Value 0 Steps

(3 Velocity value 0 steps per sec
~ Preset 0 steps Get Values from EDS
= Yelocity Format 7340 counts per 3&
= Round Asis 2 walue
= Velocity Filter 0 walue
= Ditection Counting Toggle FALSE
= Sealing Function Contral FALSE

gl i ]

~ Diescription
Preset

Erevious Mext ok | Cancel | Help

el

- Dese
Fres|

I

Eievous |

Hew | oK | Cancal Help

|

1

Previous et oK

Cancel

Help

OCD-ENCODER

General| Connections Orlina Parsmeters | Module Informations | Port Configuration | EDS Fil |

Synchronize Action

Name [ alue [ unit =

= Measuring Lirit Per Span 8192 Steps

= Total Measuing Rangs in Measuing Units - 33554431 Steps Synchronize:
Position Sensor Value 1) Steps
Welocity value 1] steps per sec

= Preset 100 steps GetYalues from EDS

» Yelocity Format 7940 caounts per se

= Round Axis 2 value

» Welocity Filter 1) value

= Direction Counting Toggle FALSE

+ Scaling Function Control FALSE

At least one value fiom device is different from EIF-CT value
What would pou like to do

* SendValues [EIPCT to Device]
" Receive Values [Device to EIP-CT)

&l oK Cancel
~ Descrigtion
Freset
Erevious Next o[ 3 Caneel Help
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7.3 BOOTP/DHCP und IP Konfigurationstool
Fir EtherNet/IP Geber ist es notwendig, die IP-
Adresse zu kennen. Auf unserer Website ist ein
kostenloses Spezialtool bereitgestellt, mit des-
sen Hilfe man das gesamte Netzsegment nach
MAC-Adressen fir Drehgeber durchsuchen
kann. Unser Tool findet die Gerate auch dann,
wenn BOOTP und DHCP deaktiviert sind.
Verbinden Sie alle Gerate, schalten Sie die
Stromversorgung ein und klicken Sie die
“Search...” Schaltflache an. Wahlen Sie den
Geber und klicken Sie die Schaltflache fur die
bendtigte Funktion an. Nach der Statusénderung
ist es notwendig, die Schaltflache “Search...”
anzuklicken, um den tatsachlichen Geberstatus

zu ermitteln.

Mit dem Tool ist es mdglich, auch die IP-
Adresse, das Subnet und das Gateway zu
andern.

Das Programm verwendet den UDP Port 4000.
Achtung: Stellen Sie sicher, dass dieser Port

nicht von der Firewall blockiert wird!

i OCD IP Configuration V1.2

Search...

Ir. | MaC-Adresse IP-Adresse Subnet mask

Serial br. | BoOTR/DHCR |

192,168.0.244 255,255,255,
192.168.0.242
192.168.0.243

192.168,0.241

0
2 0
255,255,255.0
255,255,255.0
255,255,255.0

1
3
4
5

O:0E:CFi03:10:18

1~ Selected target

Mﬂc-ﬂddresﬁ] 00:0E:CF:03:10:15 Enable BOOTP

27852 BOOTP

328061 BOOTP
329214 DHCP
322640 OFf

Disable BOOTRDHCR l

Enable DHCP

Rebook

|

Status:  Found & devicels),

~IP Configuration

IP-Address: ] 192, 168 . 0O . 240
Subnet mask: l 255, 255 L 255 . O
Gakeway: n n n

j i

Set IP Configuration ]

Close
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8.1 Problem: IP Adresse unbekannt und BOOTP/DHCP ist ausgeschaltet.

Losung: Herunterladen eines Tools von unserer Webseite um die IP-Adresse basierend auf der MAC-
Adresse zu ermitteln und zu andern:

http://www.hohner-elektrotechnik.de

8.2 Problem: Nach Austausch eines Drehgebers kann die Applikation nicht starten und die Stat LED blinkt

mit 4 Hz

Losung: Starten des BOOTP/DHCP Servers um die IP-Adresse zu setzen und BOOTP und DHCP zu
deaktivieren. Siehe Kapitel 7.1.1

8.3 Problem: Das BOOTP/DHCP Konfiguration Tool findet keine Drehgeber.
Loésung: Prifen ob TCP Port 4000 von der Firewall blockiert wird und ggf. freischalten.

9 Glossar

Begriff Erklarung

10Base-T Ubertragungslinie mit 10 Mbit Dateniibertragungsrate
100Base-T Ubertragungslinie mit 100 Mbit Dateniibertragungsrate

Autocrossing

Erlaubt die Verwendung von “straight” oder ,crossover® Anschlusskabeln

Autonegotiation Automatische Baudratenanpassung

Baudrate Ubertragungsrate; entspricht der Ubertragung in Bits pro Sekunde

Big Endian Variablen verwenden Byte 0 als Low und das letzte Byte als High

Binar Numerisches System mit Wert O oder 1.

BootP Ein UDP-Netzwerkprotokoll zur automatischen IP-Adressvergabe

CAT5 Anschlusstechnik fiir Ubertragungsraten bis 100 Mbit.

CIP Control und Information Protocol

DHCP Dynamic Host Configuration Protocol ist ein Protokoll, das von vernetzten Geraten
(Client) verwendet wird, um die notwendigen Parameter zum Betrieb in einem
Internetprotokollnetzwerk zu  erhalten. Dieses Protokoll reduziert die
Systemverwaltungsarbeit und ermdglicht das Hinzufigen von Geraten zum
Netzwerk mit nur wenig oder gar keiner manuellen Konfiguration.

EIP EtheNet/IP

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit, hier sind Richtlinien zur Vergleichbarkeit von
Geraten definiert.

ENIP EtherNet/IP

Ethernet Ethernet is a computer network technology based on frames.

Explicit Messages

Kommunikation zwischen z.B. einem Ethernet Scanner und einem Drehgeber
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Begriff Erkldarung
Fast Ethernet Ubertragungstechnologie mit einer Ubertragungsrate von 100 Mbit.
Flash Interner Speicher, gespeicherte Daten sind auch nach dem Einschalten verfiig-

bar.

Implicit Messaging

10 Verbindung: Kommunikation zwischen Controller und Gerat

IP-Address Sorgt fir eine logische Adressierung vom Computer in ein Netzwerk.

IP-Protocol Das Internet Protokoll ist in Computernetzwerken weit verbreitet. Es ist die
Implementierung der Internetschicht des TCP/IP-Modells.

MAC Address Weltweite definierte Adresse eines Gerats. Der Geber nutzt drei MAC-
Adressen: eine fur das interne Interface und zwei fiir die Ports.

Mbit Ubertragungsrate oder Baudrate, Millionen Bits pro Sekunde

OCD Abkirzung: OPTOCODE, Name einer Drehgeber-Baureihe

OSI-Model Das Open System Interconnection-Referenzmodell ist ein offenes Schichten-
modell zur Organisation einer Kommunikation.

Scanner Programm um Explicit Messages zum Drehgeber zu senden

Switch Ein Switch ist ein elektronisches Gerat zur Verbindung von Computern, z.B.
von Netzwerksegmenten in einem lokalen Netzwerk. Im Unterschied zum Hub
verwendet ein Switch Stacks, um Netzwerkkollisionen zu vermeiden.

TCP Das Transmission Control Protocol ist ein verbindungsabhéngiges Ubertra-
gungsprotokoll in einem Netzwerk.

UDP Das User Datagram Protocol wird zum Senden von Daten verwendet, die nicht

52
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10 Technische Daten

10.1 Elektrische Daten

Versorgungsspannung

BENUTZERHANDBUCH

10 - 30 V DC (absolute Grenzwerte)

Leistungsaufnahme

max. 4 Watt

EMV Stoéraussendung: EN 61000-6-4
Storfestigkeit: EN 61000-6-2

Schnittstelle EtherNet/IP

Ubertragungsraten 100 MBit

Schrittfrequenz LSB max. 800 kHz (gliltiger Codewert)

Zykluszeit [ 1 ms (IRT), [ 10 ms (RT)

Interne Zykluszeit

~ 500 ps

Teilungsgenauigkeit

+ % LSB (bis 12 Bit), + 2 LSB (bis 16 Bit)

Lebensdauer elektrisch

>10°h

Adressierung

10.2 Mechanische Daten

Gehause

IP-Adresse uber Steuerung einstellbar

Aluminium

Lebensdauer

Abhangig von Ausflihrung, Wellenbelastung — siehe Tabelle

Maximale Wellenbelastung

Axial 40 N, radial 110 N

Tragheitsmoment des Rotors

<30 gcm2

Reibungsmoment

< 3 Ncm (Ausfiihrungen ohne Wellendichtring)

Drehzahl (Dauerbetrieb)

max. 12.000 min™

Schockfestigkeit (EN 60068-2-27)

<30 g (Halbsinus, 11 ms)

Dauerschock (EN 60028-2-29)

<10 g (Halbsinus, 16 ms)

Schwingfestigkeit (EN 60068-2-6)

<10 g (10 Hz ... 1000 Hz)

Masse (Ausfiihrung Standard) Singleturn:  ca. 500 g

Multiturn: ca.700g
Flansch Synchro (S) Klemm (C) Hohlwelle (B)
Wellendurchmesser 6 mm 10 mm 10 mm 15 mm
Wellenlange 10 mm 20mm 20 mm -
Welleneindringtiefe min. / max. - - - 15 mm /30 mm

www.hohner-elektrotechnik.de

53



hohner

Elektrotechnik Werne

ABSOLUTER IXARC DREHGEBER MIT ETHERNET/IP-SCHNITTSTELLE
BENUTZERHANDBUCH

10.3 Minimale Lebensdauer mechanisch

Flanschbaugruppe Lebensdauer in 10° Umdrehungen bei F5 / F;
40N/60N 40N/80N 40N/110N

C10 (Klemmflansch 10 x 20) 247 104 40

S10 (Synchroflansch 10 x 20) 262 110 42

S6 (Synchroflansch 6 x 10) ohne Wellendichtung 822 347 133

S6 (Synchroflansch 6 x 10) mit Wellendichtung: maximal 20 N axial, 80 N radial

10.4 Umgebungsbedingungen

Arbeitstemperaturbereich -40..+85°C
Lagertemperaturbereich -40..+85°C
Relative Luftfeuchtigkeit 98 % (ohne Betauung)
Schutzart (EN 60529) Gehauseseite: IP 67
Wellenseite: IP 64 (optional mit Wellendichtring: IP67)
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10.5 Mechanische Zeichnungen

10.5.1 Synchroflansch (S)

Verflgbar in zwei Versionen:

3x120°

M4x0.7 - éH T 6

TK@42

10.5.2 Klemmflansch (F)

M4x0.7- M3x0.5 -
bH ¥ 6 6H V&
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10.5.3 Sackloch-Hohiwelle (B)

72 o
D63

v

A

20
—

Montagehinweise

Der Klemmring darf nur auf der Hohlwelle
angezogen werden wenn der Winkelcodierer auf
der Welle des Antriebselements steckt.

Der Hohlwellendurchmesser kann durch ein
Reduzierstiick auf 12 mm, 10 mm oder 8 mm
angepasst werden. Dieses Reduzierstick wird
einfach in die Hohlwelle geschoben. Diinnere
Wellen des Antriebselements sind wegen der
mechanischen Belastung nicht zu empfehlen.

Die zulassigen Wellenbewegungen des
Antriebselementes sind in der folgenenden Tabelle
aufgefiihrt:

Axial Radial
statisch +0,3 mm + 0,5 mm
dynamisch + 0,1 mm + 0,2 mm
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Single=88mm; Multi=99mm
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15,80 <238
— Max.Ww==30  &&|&s
Min.W**=15 |

** Welleneinstecktiefe (hollow shaft depth)
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11 Ausfiihrungen / Bestellbezeichnung

Bezeichnung

Optocode
Schnittstelle
Version

Code

Umdrehungen (Bits)

Schritte pro Umdrehung
(Bits)

Flansch /
Wellendurchmesser

Optionen Mechanik

Anschluss

Typenschliissel

OCD- EE A1
EtherNet/IP EE

A1
Binar
Singleturn

Multiturn (4.096 Umdrehungen)

00

Multiturn (16.384 Umdrehungen) 14

8.192
65.536
Klemmflansch / Vollwelle:

Synchroflansch / Vollwelle:

Sacklochhohlwelle / Sackloch:
ohne

Wellendichtring (IP67)
kundenspezifisch
Radial, M12-Stecker

Standard = fett, weitere Ausfiihrungen auf Anfrage

www.hohner-elektrotechnik.de

@10 mm
@ 06 mm
@10 mm

@15 mm

13
16

C10
S06
S§10

B15
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12 Zubehor und Dokumentation

Bezeichnung Typ
Kabelstecker Fur Ethernet-Anschluss, M12, Stift, D-Codiert PAM4
Kabeldose Fir Spannungsversorgung, Buchse, M12, 5pol. PAMS
Kupplung ** Bohrung: 10 mm GS 10
Bohrung: 6 mm GS 06
Spannscheiben * Satz = 4 Stiick SP 15
Spannhalbringe * Satz = 2 Stiick SPH
Reduzierhiilse *** 15 mm auf 14 mm RR14
15 mm auf 12 mm RR12
15 mm auf 11 mm RR11
15 mm auf 10 mm RR10
15 mm auf 8 mm RR8
Benutzerhandbuch * Installations- und Konfigurationsanleitung, englisch UME-ER

Besuchen Sie unsere Homepage http://www.hohner-elektrotechnik.de. Hier stehen die Dateien
zum kostenlosen Download zur Verfuigung.

**  Fur Hohlwellenausfiihrungen nicht erforderlich.

*** Nur fur Hohlwellenausfuhrungen, auch in Edelstahlausfihrung erhaltlich

Druckfehler, Irrtiimer bei technischen Angaben und technische Anderungen vorbehalten.

13 Anderungshistorie

Anderung ‘ Datum ‘ Version

Erste deutsche Ausgabe 5.11.2010| 5.11.2010
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Hohner Elektrotechnik GmbH
Gewerbehof 1 - 59368 Werne
Telefon 02389 - 9878-0 - Telefax 02389 - 9878-27
info@hohner-elektrotechnik.de - www.hohner-elektrotechnik.de



